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Agradecimiento

Gracias por elegir los productos de ePropulsion, apreciamos sinceramente su apoyo
y confianza en nuestra empresa. Nos dedicamos a suministrar motores fueraborda
eléctricos de alto rendimiento, asi como propulsores, baterias de litio fiables y acce-
sorios.

Le invitamos a visitar www.epropulsion.com y ponerse en contacto con nosotros si
tiene alguna duda.

Uso de este manual

Antes de utilizar este producto, lea detenidamente este manual de referencia para

comprender como hacer un uso correcto y seguro del producto. Al utilizar este pro-
ducto, usted acepta que ha leido y entendido por completo todo el contenido de este
manual. ePropulsion no acepta ninguna responsabilidad por cualquier dafio o lesion
causados por usos que contradigan este manual.

Debido a la continua optimizacién de nuestros productos, ePropulsion se reserva
el derecho de modificar constantemente los contenidos descritos en el manual.
ePropulsion también se reserva los derechos de propiedad intelectual e industrial,
incluyendo derechos de autor, patentes, logotipos y disefios, etc.

Este manual estd sujeto a actualizaciones sin previo aviso. Visite nuestro sitio web
www.epropulsion.com para obtener la Ultima version. Si encuentra alguna discrep-
ancia entre sus productos y este manual, o si tiene alguna duda sobre el producto o
el manual, visite www.epropulsion.com. ePropulsion se reserva el derecho de inter-
pretacion final de este manual.

Este manual es multilingiie, en caso de cualquier discrepancia en la interpretacién de
las diferentes versiones lingiiisticas, prevalecera la version en inglés.

Simbolos

Los siguientes simbolos le ayudaran a adquirir cierta informacién clave.

A Instrucciones o advertencias importantes

MY
‘@‘ Informacién util o consejos




Identificacion del producto

La siguiente imagen indica los nimeros de serie del NAVY 6.0 Evo(2024). Anote los
numeros de serie y su posicion para acceder al servicio de garantia y otros servicios
posventa.
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= Rated Power: 6 kW

= Rated Voltage: 48V~
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m Date:
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1 Descripcion general del producto
NAVY 6.0 Evo(2024) es un motor fueraborda eléctrico de 6 kW.

QL

‘@: El sistema de control Evo es necesario para el funcionamiento del motor fuer-
aborda, pero no se incluye en el NAVY 6.0 Evo(2024). Los usuarios deben ad-
quirirlo por separado de los distribuidores autorizados de ePropulsion.

1.1 En el paquete

Abra el paquete y compruebe si se ha causado algun dafio durante el transporte.
Compruebe todos los elementos del paquete de acuerdo con la siguiente lista. Si se
ha causado alguin dafio durante el transporte o falta algin elemento de la lista, pon-

gase en contacto con su distribuidor de inmediato.

Elementos Cantidad Figura

Motor fuerabor-
da (pieza princi- 1
pal)




Elementos Cantidad Figura

Conjunto de
hélice

Juego de llaves 1 % @

Llave de 19 mm Llave M6

[ e
Brazo de enlace 1

Cordon del eje
de la cafia de 1

timoén Evo
Manual de usua-

rio, tarjeta de

Quality

A3
o
Warranty use‘w’ Certificant

garantia, certifi-

Invitation Card

cado de calidad

y tarjeta de invi-

tacion

\ 1/

"También se necesitan otros accesorios no incluidos en el paquete para hacer
funcionar el motor fueraborda, como el sistema de control Evo, la bateria, el car-
gador, el cable de comunicacidn, etc. Los usuarios pueden adquirir los acceso-
rios oficiales proporcionados por ePropulsion, como el mando a distancia Evo,
la cafia de timon Evo, la bateria Serie E, el cargador de baterias E, el cable de
comunicacion, etc., de los distribuidores autorizados de ePropulsion.



\\I//

“@" La hélice de NAVY 6.0 Evo (2024) esté incluida en el paquete.

\\I//

‘Q‘ Guarde el paquete original de ePropulsion para el transporte y el almacenamiento.

1.2 Piezas y diagrama

Eje de la cafia de
timén
Carcasa del motor

Posicion de montaje
del brazo de enlace

Abrazadera de soporte

Palanca de varada

Puerto de comunicacién

Mango de apriete de la
abrazadera

Eje «—

]

ol

Interruptor principal

Cable eléctrico
Conector
Cable de comunicacion

Hélice

Palanca de trimado

Figura 1-1 NAVY 6.0 Evo(2024)
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1.3 Especificaciones

Tipo

Potencia de entrada
Tension nominal
Tension de entrada
Potencia equivalente

Eficiencia global maxi-
ma

Velocidad de rotacién
nominal

Sistema de control

Dimension (LxAnxAl)

Longitud del eje

Peso
Angulos de trimado

Angulo de inclinacién

Hélice (Didametro x
Paso)

Temperatura ambien-
te de funcionamiento
recomendada

NAVY 6.0 Evo(2024)-S/L
Electric Outboard Motor
6 kW
48 Vdc
39 - 60 Vdc
9.9 hp

48%

1700 rpm

Evo Remote Control / Evo Tiller / Evo Side Mount Control /
Evo Dual Remote Control

475 x 314 x 1055(S) / 1180(L)(mm)

616 mm(S) / 741 mm(L)

29 kg (S) /30 kg (L)
Manual:5°,10°,15°,20°

Angulo de navegacion poco profundo:35°,50°,65°

Manual, 80°

11.3" x 8.5" hélice de plastico
10.6"x 12.6" hélice de metal(opcional)

-10°C - 45°C




1.4 Indicaciones importantes

1. Compruebe el estado del motor fueraborda y la carga de la bateria antes de cada
viaje.

2. El valor de la distancia y la velocidad que se muestra lo mide el GPS. Pueden
existir pequefios errores debido a la degradacién de la intensidad de la sefial de
GPS o a algunas condiciones del entorno externo, como corrientes, vientos y
cambios de rumbo.

3. Aseglrese de que la parte superior del motor fueraborda esta descubierta para
evitar la atenuacion de la sefial de GPS.

4. Familiaricese con todas las operaciones del motor fueraborda, incluyendo el
arranque, la direccidn, la parada, el ajuste del trimado y la inclinacion.

5. Solo los adultos que hayan leido y comprendido por completo este manual
pueden utilizar este producto.

6. Siga las instrucciones del fabricante de la embarcacién para elegir un motor
fueraborda adecuado. No sobrecargue ni la embarcacion ni el motor fueraborda.

7. Detenga el motor fueraborda de inmediato si alguien cae por la borda durante el
viaje.

8. Proteja la bateria para que no se caiga al agua ni se cortocircuite.

9. Siga las instrucciones del fabricante de la bateria y preste atencién a los
cortocircuitos, sobrecalentamientos, sobrecargas y sobredescargas.

10. Haga funcionar el motor fueraborda solo cuando la hélice esté bajo el agua.

11. Incline hacia arriba el motor fueraborda por encima de la superficie del agua
después de usarlo.

12. Lavelo con agua dulce después de navegar en agua salada.

13. Limpie todos los contactos electrénicos con un spray de contactos cada dos
meses aproximadamente.

14. No deje el motor fueraborda en el agua si la velocidad de la embarcacién
alcanza los 30km/h y se impulsa por otros medios, como velas o remos.

15. Un codigo de error se mostrard en el panel si el motor funciona mal. Ponga el
acelerador en la posicion cero y apague el interruptor principal, luego consulte el
apartado 5.8 Mensajes de advertencia para obtener detalles y soluciones.

16. Por razones de seguridad, el sistema se apagara automaticamente cuando la
temperatura del motor o del driver (controlador) aumente demasiado o la tension
de la bateria baje demasiado durante el funcionamiento.

17. Los usuarios son responsables de montar la hélice y la rueda de timén. Si
se requiere otro tipo de montaje o desmontaje, pdngase en contacto con su

10



distribuidor. ePropulsion no acepta ninguna responsabilidad por cualquier dafio
o mal funcionamiento causado por los usos que contravienen este manual.

18. Si el cable de comunicacion no esta conectado, asegurese de cubrir la tapa del
conector de comunicacién del aparato, de lo contrario el conector se corroerd y
el aparato no podra comunicarse.

11



1.5 Declaracion de conformidad

Por la presente, Guangdong ePropulsion Technology Co., Ltd. declara que este
equipo cumple las directivas y normas europeas aplicables, asi como sus

modificaciones.
Objeto de la declaracion: < €
Producto: Motor fueraborda eléctrico

Modelo: NAVY 6.0 Evo, NAVY 6.0 Evo-L, NAVY 6.0 Evo-S, NAVY 6.0 Evo-C, NAVY 6.0
Evo RP

El objeto de la declaracidn se ajusta a las siguientes directivas:

Directiva sobre compatibilidad electromagnética (CEM) 2014/30/UE
Directiva de Maquinas 2006/42/CE
Directiva para equipos de radio 2014/53/UE

Normas aplicadas:

EN 55014-1:2017 EN 300328:2019

EN 55014-2:2015 EN 50663:2017

EN 61000-3-2:2014 EN 60335-1:2012+A14:2019
EN 61000-3-3:2013/A1:2019 EN 60204-1:2018

EN 301489-1:2019 EN1SO 12100:2010

EN 301489-3:2019

Este dispositivo cumple con el apartado 15 de las Normas de la FCC: el
funcionamiento estd sujeto a las dos condiciones siguientes:
1. Este dispositivo no puede causar interferencias perjudiciales y
2. Este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las que
puedan causar un funcionamiento no deseado.

Fabricante

Nombre: Guangdong ePropulsion Technology Limited

Direccién: Habitacion 801, Edificio 1, 11 Daxue Road, Lago Songshan, Dongguan,
Provincia de Guangdong, China

Firma: Wﬂ'ﬁ-‘_}# Fecha: 2 de junio de 2023

Shizheng Tao, Director Ejecutivo y cofundador de
Guangdong ePropulsion Technology Limited
12



2 Preparacion
2.1 Seleccion de la bateria

:@/ﬁ Se recomienda utilizar las baterias Serie E de ePropulsion.

Se pueden utilizar baterias de litio y de plomo-acido para suministrar energia al
(NAVY 6.0 Evo (2024). Teniendo en cuenta el alto rendimiento en densidad energética
y la capacidad de descarga, las baterias de litio son mas preferibles. Para garantizar
que el NAVY Evo pueda trabajar a su maxima potencia de forma continua, las bat-
erias deben tener mas de 125 A (NAVY 6.0 Evo (2024)) de corriente de descarga con-
tinua. Para garantizar al menos una hora de duracién, la capacidad de la bateria debe
alcanzar los los 6000 Wh (NAVY 6.0 Evo (2024)), o mas.

La corriente nominal de descarga continua se ve afectada por el tipo de bateria y la
cantidad de baterias en paralelo. Si se utilizan baterias de plomo-acido, se aceptan
las baterias convencionales de plomo-acido, las AGM o las de gel, pero no se re-
comiendan las baterias de arranque. Las baterias de traccion o de ciclo profundo son
preferibles, ya que proporcionan energia durante un periodo de tiempo prolongado.
Ademds, las baterias marinas de ciclo profundo también son adecuadas.

La capacidad de la bateria es un factor importante que afecta a la duracién y la dis-
tancia del viaje. Por ejemplo, una bateria con 48 V de tensién nominal se descarga
por completo a una corriente continua de 125 A en 1 hora, por lo que su capacidad
nominal es de 6000 Wh (125 Ah*48 V = 6000 Wh). También podemos decir que su
capacidad nominal es de 125 Ah. La potencia maxima del NAVY 6.0 Evo (2024) es de
6 kW, lo que significa que el sistema puede funcionar a plena potencia durante aprox-
imadamente 1 hora cuando se utiliza esta bateria. Puede seleccionar una bateria con
la capacidad adecuada en funcién de sus necesidades de tiempo y distancia para el
viaje. Tenga en cuenta que el tiempo y la distancia de funcionamiento también se ven
afectados por la potencia de entrada del motor fueraborda y el entorno y la temper-
atura externos. Ademas, el tipo de embarcacién y la carga que lleva también desem-
pefian un papel importante.

Los usuarios pueden conectar cuatro baterias de 12 V en serie para formar un con-
junto de baterias con un total de 48 V y utilizarlo para suministrar energia al NAVY 6.0
Evo (2024) Los usuarios también pueden ampliar la capacidad de la bateria mediante
una configuracion en paralelo.
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A Cuando se utilizan baterias Serie E, las baterias funcionaran con normalidad
una vez que se conecten de forma correcta. Cuando se utilizan baterias que no
son de ePropulsion, antes de poner en marcha el motor fueraborda, los usuarios
deben configurar las baterias a través del sistema de control Evo para su primer
uso. De lo contrario, las baterias podrian no funcionar como es debido.

A Utilice solo las mismas baterias (mismo modelo, misma capacidad, misma
antigiiedad y mismo fabricante) en serie o en paralelo. El uso de baterias difer-
entes podria dafiarlas.

2.2 Seleccion y montaje de la hélice

Para NAVY 6.0 Evo(2024), la hélice de plastico esta en el paquete, los usuarios deben
montar la hélice antes de su uso. La hélice de plastico incluida es adecuada para
escenarios con una velocidad de hasta 20km/h. Si la velocidad supera los 20 km/h,
se recomienda adquirir y utilizar una hélice metalica. La hélice metdlica puede rendir
plenamente en escenarios con esta velocidad y también puede equiparse con un cor-
tador para manipular residuos como plantas acudaticas y cuerdas en el agua, lo que

evita averias de la maquina causadas por enredos con residuos.

Paso 1: Coloque la arandela de ®16.

Paso 2: Fije el pasador en el orificio del eje.

Paso 3: Coloque la hélice.

Paso 4: Coloque la arandela de ®12.

o Paso5: Apriete la tuerca con una llave de
tubo de 19 mm (3/4 pulgadas).

——e Paso 6: Coloque el dnodo.

|—~ Paso 7: Coloque la arandela de ®6.
———@—@@—&—FT

Paso 8: Atornille y apriete la tuerca
con una llave hexagonal Mé6.

Figura 2-1
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3 Montaje del motor fueraborda

Seleccione un motor fueraborda con la longitud de eje adecuada segun la altura del
espejo de popa de su embarcacion. La parte superior de la hélice debe estar entre
100y 150 mm por debajo del agua.

El motor fueraborda debe montarse en la linea central de su embarcacién. Sila forma
de la embarcacion es asimétrica, consulte a su distribuidor para obtener una solucion
adecuada.

3.1 Posicion de montaje

La altura de montaje del motor fueraborda afecta de forma considerable a la veloci-
dad. Cuando la altura de montaje sea demasiado alta, puede producirse cavitacion,
lo que puede provocar una disminucién de la velocidad, un desperdicio de energia y
dafios en la hélice. Cuando la altura de montaje sea demasiado baja, la resistencia al
agua reducird tanto la velocidad como el rendimiento del motor fueraborda. En gener-
al, la altura 6ptima de montaje se ve afectada por las condiciones especificas de una
embarcacion. Para obtener la altura de montaje 6ptima, se sugiere hacer una prueba
de funcionamiento montando el motor fueraborda a diferentes alturas. Consulte a su
distribuidor para obtener mas ayuda.

Altura del espejo de popa Modelo recomendado
Superior a 500 mm NAVY 6.0 Evo-L
de 400 mm a 500 mm NAVY 6.0 Evo-S

Parte superior del
espejo de popa

Altura del espejo de
popa

Parte inferior de la
embarcacion (punto
mas bajo)

Figura 3-1 NAVY 6.0 Evo(2024)
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3.2 Montaje del motor fueraborda

Método 1
Gire las dos abrazaderas en el sentido de las agujas del reloj para fijar el motor fuer-
aborda en el espejo de popa.

mango de la abrazadera

Figura 3-2

Método 2
Utilice dos tornillos para fijar el motor fueraborda a la embarcacion. Las dimensiones

de los dos orificios de montaje se muestran a continuacion.

10mm

17

16mm

Figura 3-3

:@: Asegurese de que el motor fueraborda se fije con firmeza, ya que si los tornillos
de sujecion se aflojan, puede caer al agua o dafiarse. Compruebe los tornillos o
abrazaderas siempre antes del uso, ya que pueden aflojarse debido a las vibra-
ciones mecanicas.

\\ 1 // . e . 7 .
-(- Se recomienda utilizar un cable para evitar la pérdida total del motor fueraborda

en caso de que se caiga del espejo de popa. Utilice el cable para conectar su
motor fueraborda a un punto de montaje seguro en la embarcacion.
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3.3 Montaje del sistema de direccion

\\I//

'Q' Antes de utilizar el mando a distancia Evo, siga la guia de fijacién para acoplar el
mando a distancia Evo en la posicion adecuada.

Cuando utilice el mando a distancia Evo, prepare una rueda de timén (no suminis-

trada con el NAVY 6.0 Evo(2024) ni con el mando a distancia Evo) y moéntela en la

posicion correspondiente para controlar la direccién.

Paso 2: Monte el brazo de enlace

con dos tuercas M8.

Paso 1: Introduzca el eje de la

Paso 3: Fije el eje de la rueda de rued.a, de timdn en el tubo de di-
timén en el tubo de direccion 0 reccion.
con rosca.

Figura 3-4

3.4 Montaje de la caina de timén Evo

1. Gire el eje del mango en el sentido contrario a las agujas del reloj y, a
continuacion, extraiga el eje del mango y la cubierta decorativa.

Figura 3-5
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2. Instale la cafia de timon en el aparato.

Figura 3-6

3. Introduzca el eje del mango en el orificio hasta el final y bloquéelo en el sentido
de las agujas del relo;j.

Eje del mango

Figura 3-7

4. Conecte el cable de comunicacién de la cafia de timén Evo al puerto de

comunicacién del NAVY 6.0 Evo(2024).

Figura 3-8

A No utilice el mango de la cafia de timén para inclinar o levantar el motor fuer-
aborda. El dafio en la cafia de timén o la base de la bateria debido al empuje

hacia abajo del mango esta fuera de garantia.
18



4 Conexion de la bateria

4.1 Conexion de una bateria de 48 V

Si utiliza una bateria, asegurese de que el interruptor principal esté apagado antes de

la conexién.

1. Conecte el cable de alimentacion y el cable de comunicacion del NAVY 6.0
Evo(2024) a la bateria.

nh

0+

48V

Figura 4-1
A Evite el cortocircuito de la bateria durante la conexion.

A No cortocircuite el interruptor principal con otras fuentes de alimentacion. El
interruptor principal debe montarse en la embarcacion, y la placa trasera del in-
terruptor principal no debe retirarse.

A El motor fueraborda dejara de funcionar cuando se desconecte el cable de ali-
mentacion.

\\ 1 //
‘Q‘ Gire el interruptor principal en el sentido de las agujas del reloj para encender la
bateria antes del uso.

Y // . .z . . ’
-@- Los usuarios también pueden ampliar la capacidad de la bateria conectando
varias baterias en paralelo.

Vs
&)~ El interruptor principal y el cable de alimentacién se conectan mediante los
tornillos de fijacion, que pueden aflojarse después de un uso prolongado. Si los
19




tornillos se aflojan, se producird un mal contacto, lo que puede dar lugar a una
sobrecorriente u otros errores. Si descubre este problema, abra la tapa trasera
del interruptor y apriete los tornillos del interior.

4.2 Conexion de baterias Serie E

Para la conexién de la bateria, consulte los siguientes pasos, utilizando el ejemplo
de conexién de dos baterias serie E en paralelo:

Paso1:Conecte dos baterias en paralelo mediante un cable de comunicacién y dos
cables puente de bateria.(Omita este paso si si solo se estd conectando una bateria
serie E).

Paso2:Conecte el cable de alimentacion y el cable de comunicacion del NAVY 6.0
Evo(2024) a la bateria.

Control remoto

Cable de
—_— comunicacion 5m

Tiller
Cable de
comunicacion
(integrado
en el motor)
(i &=} ™| Interruptor remoto B
il Y
- Terminador de Y L
comunicacién |
I N
- F -
T I | é
s e
welcoem
Cable de comunicacion e
de la bateria E \- /" Cable de comunicacién del

cargador de bateria

1
L

Cable de Conexion Cable de salida del cargador
de Bateria J
Cargador de
+ Bateria E - Figura 4-2
~AC

20



\\I//

‘@‘ Se recomienda conectar el cable de comunicacion para obtener informacion
precisa de la bateria.

A Evite el cortocircuito de la bateria durante la conexion.

A No cortocircuite el interruptor principal con otras fuentes de alimentacién. El
interruptor principal debe montarse en la embarcacion, y la placa trasera del in-
terruptor principal no debe retirarse.

A El motor fueraborda NAVY 6.0 Evo(2024) se detendra cuando se desconecte el
cable de alimentacién.

A Utilice cables de comunicacion para conectar las baterias Serie E cuando se uti-

licen varias baterias Serie E en paralelo.

\ L/

~©- Gire el interruptor principal en el sentido de las agujas del reloj para encender la
bateria antes del uso.

\I// . . . . ’
-O- Los usuarios también pueden ampliar la capacidad de la bateria conectando

varias baterias en paralelo.

\I//
-@)- El interruptor principal y el cable de alimentacién se conectan mediante los

tornillos de fijacion, que pueden aflojarse después de un uso prolongado. Si los
tornillos se aflojan, se producird un mal contacto, lo que puede dar lugar a una
sobrecorriente u otros errores. Si descubre este problema, abra la tapa trasera

del interruptor y apriete los tornillos del interior.
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4.3 Baterias en serie/paralelo

Utilice cables de puente cuando conecte cuatro baterias de 12 V en serie para for-
mar un conjunto de baterias con un total de 48 V y suministrar energia al NAVY 6.0
Evo(2024) (figura 4-3). Asegurese de conectar el cable del interruptor principal al ter-
minal positivo de la bateria y el otro cable al terminal negativo de la bateria.

Motor
fueraborda i;ﬁ 4‘?V
i
Cable de Cable de Cable de
puente puente puente
e e e e%e @B/ e
4 4 4 4 4 4
GO ®10 &6 &6 & -
12V 12V 12V 12V Conexion
en serie
O ®160 &6 B0 @&
12V 12V 12V 12V
Conexion
en paralelo
Figura 4-3

A No cortocircuite el interruptor principal con otras fuentes de alimentacion. El
interruptor principal debe montarse en la embarcacion, y la placa trasera del in-
terruptor principal no debe retirarse.

A Utilice solo las mismas baterias (mismo modelo, misma capacidad, misma an-
tigiedad y mismo fabricante) en serie o en paralelo. Las variaciones en las bat-
erias pueden dafarlas.

A Nunca invierta la polaridad. Preste atencion cuando conecte las baterias en se-
rie o en paralelo. Compruebe siempre dos veces consultando la figura 4-3.
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5 Mando a distancia Evo/cana de timén Evo —

El mando a distancia Evo y la cafia de timén Evo se utilizan para arrancar y parar el
motor fueraborda, ajustar la velocidad del motor, configurar los pardametros de la
bateria, mostrar la informacion y los mensajes del sistema, etc. El mando a distancia
Evo se alimenta con energia solar o con la bateria de litio incorporada, pero la cafia
de timén Evo se alimenta conectandose al motor fueraborda con un cable de comu-
nicacién. El mando a distancia Evo se comunica por cable con el sistema de control
de motor fueraborda incorporado en el motor fueraborda principal, y la cafia de timon
Evo solo puede comunicarse por cable con el motor fueraborda. La cafia de timén
Evo ofrece la capacidad de modificar direccién, mientras que cuando se utiliza el
mando a distancia Evo, se requiere una rueda de timon adicional para ayudar a dirigir

la embarcacion.

5.1 Panel de visualizacion

Indicador de estado del GPS . # Indicador de generacion
_ » hidroeléctrica
Indicador de conexion ¢— Alerta de sobrecalentamiento
inaldmbrica
(— — Indicador de estado del interruptor
.. Y 'C?} # 9——. de apagado de emergencia
( Z8 wa' im Indicador de estado de la pulsera
: : L ' '-' r % de seguridad °
Indicador de carga de bateria @—— (— quri
= ' . J 8 ——® Numero de pulseras de seguridad

——e Carga/tension de la bateria

Distancia/tiempo recorrido o ._ @ Velocidad actual

distancia/tiempo restante

MILE

Q. J AR o
—e Distancia/tiempo
RESET
Indicador de restablecimiento ._ri\ 8 ' L' 'J M
del acelerador -!

Indicador de bateria baja del g— ——1

mando a distancia :

Figura 5-1

Fallo del ventilador g——— ':'
L 8 ( kAT
—>| 8

—® Potencia del acelerador
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Botones

O

"Encendido”

OK

uo K"

N\

"Arriba"

Funciones

1. En estado apagado, mantenga pulsado el botén de encendido

para encender el mando a distancia Evo o la cafia de timén Evo.

2. En estado encendido, mantenga pulsado el botdon de encendido

para apagar el mando a distancia Evo o la cafia de timoén Evo.

3. En estado encendido, pulse el boton de encendido para

encender o apagar la luz de fondo del mando a distancia Evo o
la cafia de timén Evo.

1. En las paginas de ajustes, pulse el botén " QK " para guardar los

ajustes actuales y pasar al siguiente elemento.

2. En las pdginas de ajustes, mantenga pulsado el boton "0OK ", y

el sistema guardara sus ajustes. La pantalla saldra de la pagina
de ajustes y volvera a la pagina de inicio.

3. Si se muestra la pdgina de inicio o todos los caracteres en la

pagina, mantenga pulsado el boton " QK " durante 5 segundos
para entrar en la pagina de emparejamiento.

4. En la pagina de inicio, pulse el botén " 0K " para cambiar entre

la tension (V) y el porcentaje (%) de la bateria.

1. En cualquier pagina de ajustes, pulse el botén " A\ " para ver las

opciones del ajuste actual.

2. En estado encendido, cuando aparezca la pagina de inicio,

mantenga pulsado el botén " A\ " 10 segundos para entrar en la
pagina de calibracion del acelerador.

3. En la pagina de inicio, pulse " A\ " para cambiar el icono de

visualizacion de la distancia/tiempo de viaje entre " =] "y " |- ".

£ e £ e
§ 480, § 480,

pulse el
fa 888 WA | hotén “Arriba” | #A

-85 T -

D B KM/H

Pagina principal 1 P&gina principal 2
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Botones Funciones

1. En estado encendido, mantenga pulsado el botén “M " para
entrar en la pagina de ajuste de preferencias.

4B 1

[
[

anmnn
U

Pagina de ajuste de preferencias
M 2. En la pagina de ajuste de preferencias, mantenga pulsado el

"Menud" boton “M " para entrar en la pagina de ajuste de la bateria.

nnn
ooy

MPH
A - - -

- oo o MILE

Pagina de ajuste de la bateria

3. En cualquier pagina, pulse el botén “M” para volver a la pagina
de inicio.

A Si los usuarios entran en la pagina sin ajustar ningun parametro, los

parametros actuales mostrados en la pagina se guardaran por defecto
como parametros de usuario.

Iconos

Funciones
—4
(=, Indicador de Indica la carga aproximada de la bateria. Los
r_7
H carga de bateria bloques negros representan la bateria restante.
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Iconos

Carga/tension
de la bateria

Indicador de
estado del GPS

Fallo del venti-
lador

Alerta de sob-

recalentamiento

Indicador de
estado del
interruptor de
apagado de
emergencia

Funciones

La indicacion del porcentaje de carga de bateria
actual y de la tension de la bateria se pueden
configurar en la pagina de ajuste de preferenci-
as.

Por ejemplo:

100 * indica la carga actual de la bateria.

480 « indica la tensién actual de la bateria.

'@- Oculto: no se recibe sefial de satélite o

@

el GPS no funciona.

Parpadea: el GPS se esta conectando a los
satélites. Aparece de forma continua: el
GPS esta en uso.

Parpadea: el ventilador del motor tiene
fallos. Péngase en contacto con el dis-
tribuidor para comprobar el cableado del
ventilador.

Oculto: la temperatura del sistema esta en
el intervalo normal.

Parpadea: la temperatura del sistema es un
poco alta y la potencia maxima de entrada
del motor se ha reducido

Aparece de forma continua: el sistema tie-
ne sobretemperatura y el motor fueraborda
dejara de funcionar. El motor fueraborda no
puede arrancar hasta que la temperatura
del sistema descienda a un determinado
valor.

Oculto: el interruptor de apagado de emer-
gencia esta presente y funciona bien.

©

(o) Aparece de forma continua: el interruptor
de apagado de emergencia no estd coloca-
do.
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Iconos

MPH
8 8 8 e
. KNOTS

8088 i

-1

RESET

- 8888

Velocidad actu-
al

Visualizacion
de la distancia/
tiempo

Distancia/tiem-
po recorrido o
distancia/tiem-

po restante

Potencia del

acelerador

Indicador de
conexion

inaldmbrica

Conexién con

Funciones

Visualizacion de la velocidad de crucero en tiem-
po real. Establezca las unidades (KM/H,MPH o
NUDOS) en la pagina de ajuste de preferencias.

Visualizacion de la distancia/tiempo de viaje en
tiempo real. Establezca las unidades (MILE, KM
(kilometro) y NM (milla nautica)) en la pagina de
ajuste de preferencias.

La unidad de tiempo es HR (hora).

=] Distancia o tiempo restante que puede re-
correr el motor fueraborda.

Establezca las unidades (MILE, KM (kilometro)
y NM (milla ndutica)) en la pdgina de ajuste de
preferencias.

|=: Distancia o tiempo recorrido.

Visualizacién de la potencia de entrada al siste-
ma en tiempo real.

Un “RESET” parpadeante indica que el acelera-
dor se debe restablecer a la posicion cero.

Muestra que el mando a distancia se conecta de
manera inaldmbrica con el motor fueraborda.

Aparece de forma continua: la pulsera
de seguridad se estd conectando con el
mando a distancia .

pulsera de segu- @ Parpadea: hay una pulsera de seguridad

ridad

para desconectar.
El nimero indica el nimero de pulseras de
seguridad conectadas al mando a distancia.
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Iconos Funciones

9 Aparece de forma continua: la funcién de

. generacion hidroeléctricaesta activada.
Indicador de )
. Parpadea: el aparato esta cargando la ba-
generacion tert
eria.

hidroeléctrica B} o
@ Oculto: la funcién de generacién hidro-

eléctrica estd desactivada.
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5.2 Carga del mando a distancia Evo

El mando a distancia Evo tiene una bateria de litio incorporada para la alimentacion.
La bateria se cargara automaticamente en condiciones normales de uso mediante

energia solar o conexién por cable.
5.2.1 Carga por energia solar

Cuando el panel solar reciba suficiente luz solar, generara electricidad para cargar la
bateria de litio incorporada.

\\I//

‘Q‘ Oriente el panel solar del mando a distancia Evo hacia la luz del sol para con-

seguir un mejor efecto de carga.

Panel solar
(orientado hacia el s

Figura 5-2

) // . rs
-@- Se recomienda la carga por energia solar.

5.2.2 Carga mediante conexion por cable

Si el mando a distancia Evo no recibe suficiente energia solar durante un tiempo pro-
longado, la bateria se agotara. En este caso, aparecerd el cddigo de error E60 (figura

5-3) para recordarle que debe cargarlo.

Figura 5-3

29



Bateria

Figura 5-4

A Durante un almacenamiento de larga duracion, asegurese de cargar el sistema
de control cada 6 meses para evitar la sobredescarga.

A No cortocircuite el interruptor principal con otras fuentes de alimentacién. El
interruptor principal debe montarse en la embarcacion, y la placa trasera del in-

terruptor principal no debe retirarse.

\ //
‘@‘ Después de un almacenamiento de larga duracién, cargue el sistema de control

antes de utilizarlo.

\\I//

'Q' El cable de comunicacion no se incluye en este paquete. Adquiera uno de su dis-

tribuidor si elige este método de carga.

\\ //
‘@‘ Una vez que el cable de comunicacion se desconecta, la carga se detiene au-

tomaticamente y el motor en marcha se detiene. Vuelva a arrancar el motor.
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5.3 Ajuste de la potencia

5.3.1 Ajuste de la potencia para el sistema de control Evo

A1/
:@: Coloque el interruptor de seguridad en el sistema de control Evo antes de la op-
eracion.

El sistema de control Evo se utiliza principalmente para ajustar la potencia de entra-
da del motor. Cuando la bateria esté bien conectada y encendida, active el sistema
de control para poner en marcha el motor fueraborda y, a continuacién, empuje/gire
despacio el acelerador hacia delante para aumentar la potencia. La potencia maxima
de avance/retroceso se muestra a continuacion.

Posicién cero
Avance Retroceso

Evo Remote Control

Avance

Retroceso " )

Punto muerto

Figura 5-6
Modelo Potencia maximade  Potencia maxima de retro-
avance ceso
NAVY 6.0 Evo 6 kW 3kw

\ L/

~/\-

@)= Antes de encender el sistema de control, restablezca el acelerador en la posicién

cero.
1/

= Si encuentra un “RESET” parpadeante en el panel de la pantalla, debe restablecer
el acelerador a la posicion cero.

\ L/

=©- Si tira del acelerador desde la posicién de avance hasta la de retroceso directa-
mente, el motor primero se detendrd un momento y luego comenzara a ir en
sentido inverso.

-

1/
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5.3.2 Recalibracion

Si se muestra un cdédigo de error como el de la figura 5-7, los usuarios deben calibrar

el acelerador siguiendo de forma estricta los siguientes pasos.

A Antes de la calibracion, retire el interruptor de apagado de emergencia del siste-
ma de control.

mn
AWEARBHNG

Figura 5-7

L Visualizacién en pantalla
Proceso de recalibracion

LCD
Paso 1: Mantenga pulsado el botén “ A" 10 segundos AL
hasta que aparezca “CAL FO". £0
-
Paso 2: Empuje el acelerador hasta la posicién de maxi- o
H 4 n, n L H L
ma potencia de avance y luego pulse el botén "OK". Se Cr
mostrara “CAL 5t" y “CAL” parpadeara. "
Paso 3: Tire del acelerador hasta la posicién media - o
(cero) cuando escuche un sonido de clic y luego pulse el CAL
boton "0OK". Se mostrara “CAL bA” y “CAL" parpadeara. bA
-

Paso 4: Tire del acelerador hasta la posicién de maxima
potencia de retroceso y pulse el boton "0OK". Volvera a la
pagina principal automaticamente.
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5.4 Uso del interruptor de apagado de emergencia

+ Coloque el interruptor de apagado de emergencia y amarre el cordon del
interruptor a la mufieca o el chaleco salvavidas.

+ Detenga el motor fueraborda en caso de emergencia separando el interruptor de
apagado de emergencia.

+ Para volver a poner en marcha el motor, primero coloque el interruptor de apagado

W?—ﬁﬂﬂ

de emergencia y luego arranque el motor.

")
L))

Figura 5-8

A El interruptor de apagado de emergencia genera un campo magnético. Mantén-
galo a 50 cm / 20 pulgadas de distancia de implantes médicos, como marcapa-
sos, y tarjetas magnéticas (por ejemplo, tarjetas de crédito), asi como de otros
medios magnéticos.

A El campo magnético del interruptor de apagado de emergencia puede interferir
con algunos instrumentos electrénicos. Manténgalo alejado de dichos instru-
mentos.
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5.5 Uso de la pulsera de seguridad

5.5.1 Emparejamiento de la pulsera de seguridad con el
sistema de control Evo

Mantenga pulsados los botones “/A\” y “OK” durante un rato para que aparezca el
icono de la pulsera de seguridad y “SE”. En ese momento, acerque la pulsera de segu-
ridad que debe emparejarse, encienda la pulsera de seguridad, y el sistema de control
Evo mostrard “SUC”, para indicar que el emparejamiento se ha realizado. Manténgase
en esta interfaz y continte pulsando “0OK" para emparejar la pulsera de seguridad de
forma permanente (el nUmero maximo de emparejamientos es 8). Una vez finalizado
el emparejamiento, pulse el boton “M" para volver a la pagina principal.

0 (7]

—
SE

(M}
=
(i}

Figura 5-9

5.5.2 Protecciodn frente a caidas por la borda

Después de emparejar la pulsera de seguridad y el sistema de control Evo, cuando
la pulsera de seguridad caiga al agua y el sistema de control Evo esté encendido, el
motor fueraborda se detendrd de inmediato. La pantalla del sistema de control Evo
parpadeara con un zumbido. El icono de la pulsera de seguridad parpadeara y el
namero de pulseras de seguridad disminuira. En ese momento, puede seguir operan-
do el motor si vuelve el acelerador a la posicion cero. El indicador acustico del siste-
ma de control Evo se detendra, pero la pantalla seguira parpadeando. Si confirma que
necesita cancelar el estado de alarma, reinicie el sistema de control Evo o la pulsera
desconectada.

5.5.3 Parada de emergencia

Después de que la pulsera de seguridad y el sistema de control Evo se emparejen,
cuando el sistema de control Evo esté en funcionamiento, pulse un momento el
botdn de la pulsera de seguridad y el motor fueraborda se detendra de inmediato. La
pantalla del sistema de control Evo parpadeara y sonara el indicador acustico. Al mis-
mo tiempo, el icono de la pulsera de seguridad parpadeara y el nimero de pulseras

de seguridad que se muestra en la parte inferior disminuird. En ese momento, puede



seguir operando el motor devolviendo el acelerador a la posicion cero. El indicador
acustico del sistema de control Evo se detendrd, pero la pantalla seguira parpadean-
do. Si confirma que necesita cancelar el estado de alarma, reinicie el sistema de con-
trol Evo o pulse un momento la pulsera de seguridad después de 5 segundos.

\ /, .

3@— Cuando se desconecta una pulsera o se hace una parada de emergencia, el
comando de parada de otras pulseras no funcionara hasta que vuelva al estado
normal.

5.6 Emparejamiento del sistema de control Evo con el
motor fueraborda

Antes del uso, empareje el sistema de control con el motor fueraborda. La cafia de
timoén Evo se emparejard de forma automatica con el motor fueraborda después de
que se haya montado. Hay dos métodos para emparejar el mando a distancia con el
motor fueraborda. Elija uno de los dos métodos y siga los pasos para establecer una
nueva comunicacion.

Método 1. Emparejamiento sin cable de comunicacién

Paso 1: Apague la alimentacién del sistema y mantenga el mando a distancia a
menos de 0,5 m del motor fueraborda.

Paso 2: Mantenga pulsado el botén “ O " para encender el mando a distancia.

Paso 3: Asegurese de que el indicador de conexién inaldmbrica aparece de forma
continua en la pagina de inicio.

Paso 4: Mantenga pulsado el boton “ 0K " durante 5 segundos para entrar en la pagi-
na de configuracién del emparejamiento (figura 5-10). En esta pagina, vera “Add”y
a U {" ” parpadeando, y un temporizador de cuenta atrés “ D u” (60 segundos).

AUl
Add

060

Figura 5-10

Paso 5: Encienda la alimentacion del sistema. Espere unos segundos a que se em-

parejen.

Paso 6: Después del emparejamiento, el panel LCD mostrara durante 6 segundos la
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imagen de la figura 5-11 y luego volvera a la pagina de inicio automaticamente.

Sul
Add

Figura 5-11

3@/1 Si el emparejamiento no se produce en 60 segundos, vuelva al paso 4 e inténtelo
de nuevo.

Método 2. Emparejamiento con cable de comunicacion

Paso 1: Apague la alimentacidn del sistema y el mando a distancia.

Paso 2: Conecte el mando a distancia y el mdédulo de comunicacién con un cable de

comunicacion.

Paso 3: Encienda la alimentacion del sistema y el mando a distancia. Espere unos se-

gundos a que se emparejen. El emparejamiento se ha conseguido cuando se muestra

la pagina de inicio.

Y // . s . . . ’ . . . 7

-@- Tanto si estd en estado de comunicacion inaldmbrica como si no, cambiara al
estado de comunicacién por cable cuando se empareje con un cable de comuni-
cacion.

\\ //

‘@‘ Si se sustituye el sistema de control o el motor fueraborda por uno nuevo, el
enlace inaldmbrico original se rompera y se producira un fallo en la comuni-
cacion inalambrica. La pagina principal del panel LCD del sistema de control se
mostrara como se indica a continuacion. En este caso, los usuarios deben hacer

el emparejamiento de nuevo.

£oab™
080§
- BBDE

RESET

= 8888

Figura 5-12
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Sin embargo, si el sistema de control y el motor fueraborda no se han sustituido, pero
el panel LCD continda mostrando lo mismo, debe comprobar y:

1) Asegurarse de que el sistema de control no esta lejos del motor fueraborda;
2) Asegurarse de que todos los equipos implicados estén encendidos.

Si después de la comprobacidn el sistema de control sigue mostrando la imagen que
se muestra en la figura 5-12, esto indica se ha producido un error. Péngase en con-
tacto con su distribuidor para su reparacién.

5.7 Funcion de generacion hidroeléctrica

El motor fueraborda NAVY 6.0 Evo (2024) puede accionar la hélice para cargar la

bateria (solo si es una bateria de ePropulsion) mediante el flujo de agua.

El aparato entrara en el estado de generacion hidroeléctrica si se cumplen las

siguientes condiciones:

1. Asegurese de que el motor esté bajo el agua y que la hélice funcione de manera
correcta.

2. El sistema de control Evo se configura para activar la funcién de generacién
hidroeléctrica (activada por defecto).

3. El sistema de control Evo esta en la posicién cero.

4. La energia de la bateria de ePropulsion estd por debajo del 90 %.

5. El aparato entrara en el estado de generacién hidroeléctrica cuando la velocidad
de la embarcacion sea superior a 6 km/h de forma estable durante 4 segundos.

6. La funcidn de generacion hidroeléctrica solo puede utilizarse cuando se conectan
baterias de ePropulsion.

7. Si utiliza una bateria Serie E, conéctela con un cable de comunicacién.

Cuando se produzca alguna de las siguientes condiciones, la generacion hidro-

eléctrica se detendra:

1. El sistema de control Evo se ha configurado para desactivar la funcién de
generacion hidroeléctrica.

2. El sistema de control Evo esta en el estado de avance/retroceso (no en la posicién
cero).

3. La embarcacion no se desplaza o se desplaza demasiado rédpido ( NAVY 6.0 Evo
(2024): superior a 45 km/h).

4. La carga de la bateria es superior al 90 %.
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3@/1 Solo cuando se conectan baterias de ePropulsion se puede activar la funcion de
generacion hidroeléctrica.

Configurar la funcién de generacién hidroeléctrica

Cuando el sistema de control Evo y el motor fueraborda se han conectado y ambos

se han encendido, pulse los botones ‘M, “/ A" y “OK" al mismo tiempo para entrar

en la interfaz de configuracion de la generacién hidroeléctrica. A continuacién, pulse

“0OK"” para cambiar el estado de la funcidn de generacion hidroeléctrica (“En” significa

activada, “Dis” significa desactivada).

b4 L4

-
-
-
-

o ™M
wy
M

Figura 5-13

5.8 Mensajes de advertencia

Cuando el motor fueraborda esté funcionando en condiciones andémalas o se encuen-
tre fuera de servicio, un mensaje de advertencia con un cédigo de error se mostrara
en el panel LCD. La figura 5-14 es un ejemplo. En la siguiente tabla encontrard mas
cédigos de error y sus correspondientes soluciones.

(]
AWEARh'Tl'NG

Figura 5-14

38



Codigo

EO1

EO02

EO6

E10

Causa

Tension de la bateria mas alla
del intervalo de funcionamien-
to.

La hélice puede estar blo-
queada y provocar la sobre-
corriente del motor

El motor falla o la placa de cir-
cuito falla y provoca la sobre-
corriente del motor

La tensién de la bateria es
demasiado baja.

Parada del motor, que pue-
de deberse al bloqueo de la
hélice

Solucién

Sustituya la bateria segun las especificaci-
ones de funcionamiento sugeridas. Si el
problema persiste, pdngase en contacto
con su distribuidor para una reparacion.

Consulte la solucién de E10.

Apague el interruptor principal, espere 10
segundos y vuelva a encenderlo.

Utilice el motor a baja potencia. Cargue la
bateria lo antes posible.

Apague la alimentacion y limpie los ele-

mentos que hayan causado el bloqueo de
la hélice. Compruebe si puede hacer girar
la hélice con la mano antes de ponerla en

funcionamiento.
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Code

E11

E12

E22

E30

E56

E60

Se mu-
estran
todos los
caracte-
res

Cause

La temperatura del motor
es demasiado alta.

La temperatura de la placa
de circuito es demasiado
alta.

Anomalia en la comuni-
cacion de la MCU

Fallo del sensor de posi-
cion del acelerador, debe
recalibrarlo.

Error de comunicacion
entre el motor fueraborda y
la bateria

El mando a distancia se

esta quedando sin bateria.

El motor no recibe energia.

Sin emparejar

Solution

Deje de utilizar el motor fueraborda y espe-
re hasta que la temperatura se sitte dentro
del intervalo de funcionamiento normal.

Deje de utilizar el motor fueraborda y espe-
re a que la temperatura se sittie dentro del
intervalo de funcionamiento normal.

Reinicie para ver si el error desaparece. Si
no lo hace, péngase en contacto con su
distribuidor para obtener ayuda.

Consulte el apartado 6.3.2 Recalibracion
para recalibrar el sensor de posicion del
acelerador.

Compruebe si el cable de comunicacion
entre el motor fueraborda y la bateria se ha
conectado bien. Si lo est§, reinicie el siste-
ma.

Conecte el mando a distancia al motor
fueraborda mediante un cable de comuni-
cacion. Consulte el apartado 6.2.2 Carga

mediante conexion por cable.

Conecte la bateria al motor fueraborda y

luego encienda el interruptor principal.

Consulte el apartado 6.6 Emparejamiento
del sistema de control con el motor fuera-
borda.

A Si el problema persiste, consulte a su distribuidor autorizado de ePropulsion

para obtener ayuda.
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6 Configuraciones

6.1 Ajuste de preferencias

Se aconseja establecer las preferencias de visualizacion mediante estos pasos antes
del uso.

Paso 1: En estado encendido, mantenga pulsado el botén “M ” para entrar en la
pagina de ajuste de preferencias, como se muestra en la figura 6-1. Los usuarios

pueden elegir los elementos de visualizacién en funcién de sus necesidades y prefer-

encias personales.

nnn
Uy

MPH
A - - -

=] oo = MILE

Figura 6-1
Paso 2: En la pagina de ajuste de preferencias, el elemento que parpadea es el objeto
que se va a ajustar. Pulse el botén “ /\ " para ver las opciones del elemento que par-
padea. Por ejemplo, en la fig. 6-1, si “V " parpadea en la pagina de ajuste de preferen-
cias, significa que “ V ” tiene otras opciones alternativas. Pulse el botén “ A\ " para
que “V " cambie a “ % ", es decir, el elemento visualizado pasara de tension a carga
de bateria.
Paso 3: Pulse el boton “ K " para guardar la configuraciéon del elemento actual y
pasar al siguiente elemento simultdneamente.
Paso 4: Cuando todos los elementos estén bien configurados, mantenga pulsado el
botén “OK " para guardar todos los ajustes y volver a la pagina principal.

6.2 Configuracion de la bateria

Una configuracién correcta de la bateria ayuda a conseguir una estimacién precisa
del estado de descarga de la misma. Cuando se utiliza una bateria Serie E de ePro-
pulsion, el sistema de control activa la configuracién de la bateria de forma automati-
ca, siempre que todos los cables de comunicacion se hayan conectado bien. Cuando
no se utilicen baterias Serie E, los usuarios deben configurar a mano las baterias a
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través del mando a distancia/la cafia de timon la primera vez que las utilicen, para
que la carga de las baterias sea mas precisa.

A La configuracién de la bateria debe llevarse a cabo si se conecta por primera
vez al NAVY 6.0 Evo (2024) una bateria de diferente tipo/capacidad/tension.

Battery Configuration Process LCD Displaying

Paso 1: En primer lugar, encienda el interruptor principal y

el mando a distancia Evo / la cafia de timon Evo. 4 BB v
Mantenga pulsados los botones “M "y “0OK " Ph
simultaneamente para entrar en la pagina de ajuste de BB

la bateria. El usuario puede ver que el tipo de bateria 8 B B BAH

parpadea y que esta listo para la configuracion.

Yy
Paso 2: Pulse los botones “QK ” y “/\ " para ajustar la Py
tensién nominal. nn
u.u

Paso 3: Pulse el boton “ 0K ” para cambiar las opciones Y B b
de tipo de bateria entre Pb, Liy LFE. L
Pb: Bateria de plomo-acido Li: Bateria de litio 388
LFE: Bateria de litio-ferrofosfato annn
Uum
481
Paso 4: Pulse los botones “OQK " y “/\ " para ajustar la Lot
tensién de corte de la bateria. 310
HEE
Paso 5: Pulse el botéon “OQK " y “/\ " para ajustar la
capacidad de la bateria de acuerdo con la bateria que ug !
utiliza. .
Tenga en cuenta que la unidad de capacidad es "Ah", - :n
normalmente la capacidad de la bateria se expresa en SE:E 5
"

"Wh', y podemos obtener la capacidad en "Ah" con la
siguiente férmula:
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Capacidad en Wh

Capacidad en Ah =
Tension nominal en V

Por ejemplo, si los usuarios utilizan una bateria de litio de

3000Wh con una tensidon nominal de 48,1V, entonces la

bateria es de unos 62,37Ah, por lo que se puede establecer

62Ah como ajuste de la capacidad.

g @

, £44y.

Paso 6: Pulse el boton “M” para guardar todos los a 00w

ajustes y volver a la pagina principal.

j y volver a la pagina principa - 000 .
nnnn

= Juuu"

A Con el NAVY 6.0 Evo (2024) se recomienda utilizar baterias de litio, de plo-
mo-acido y de litio-ferrofosfato. Otros tipos de bateria pueden hacer que el
NAVY 6.0 Evo (2024) no funcione correctamente.

A Cuando utilice las baterias que se indican a continuacidn, ajuste el tipo de bat-

eria 'y el valor de la tensién nominal en funcién de los parametros de la siguiente

tabla.
Tipo de bateria Opciones de tensiéon nominal
LI 43,2V 44,4V 45,6V 46,8V 48,1V 49,4V 50,4V 51,8V 53,2V
Pb 44,0V 46,0V 48,0V 50,0V 52,0V 54,0V
LFE 44,8V 48,0V 51,2V

A La actualizacién de la configuracién de la bateria es necesaria si se utiliza un-
tipo diferente de bateria.

\ L/

“©- cuando se utilizan baterias que no son de ePropulsion, antes de poner en mar-
cha el motor fueraborda, los usuarios deben configurar las baterias a través del
sistema de control Evo para su primer uso, de lo contrario las baterias podrian
no funcionar como es debido.
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7 Lista de comprobacion antes del uso———

1

. Aseglrese de que la hélice se ha montado de forma correcta y firme en el motor

fueraborda.

. Asegurese de que el motor fueraborda se ha montado de forma correcta y firme

en la embarcacion.

. Asegurese de que el acelerador y la rueda de timén se han instalado en la

posicién correcta antes del encendido.

4. Asegurese de que el acelerador se desplaza con suavidad y sin obstdaculos.

. Antes de conectar la bateria, compruebe y asegtrese de que no hay malos

contactos ni defectos en los cables.

. Compruebe y asegurese de que el interruptor principal puede encenderse y

apagarse con normalidad. Después, apague el interruptor principal.

7. Asegurese de que la bateria tiene suficiente carga.

8. Asegurese de que el mando a distancia Evo tiene suficiente carga cuando se

conecta de forma inaldmbrica al motor fueraborda.

A Ponga en marcha el motor fueraborda solo cuando la hélice esté bajo el agua,

ya que la hélice en rotacidn es peligrosa.

A Si el cable se sumerge en el agua, séquelo por completo antes de conectarlo a

la bateria o encender el sistema.
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8 Arranque del motor fueraborda

. Verifique la lista de comprobacion.

o o~ W

. Retire el interruptor de apagado de emergencia del mando a distancia/cafia de

timon.

. Empuje/gire el acelerador hasta la posicion cero.

. Conecte la bateria al motor fueraborda.

. Fije el motor fueraborda con un dangulo de trimado adecuado.

. Encienda el interruptor principal. Si el motor fueraborda se ha conectado a

una bateria Serie E, pulse también el botén de encendido de la bateria para
encenderla.

. Pulse el botén “ (*) " para encender el mando a distancia/la cafia de timon. Se

mostrara la pagina principal.

8. Ajuste las preferencias y la configuracion de la bateria si es necesario.

. Amarre el interruptor de apagado de emergencia a la mufieca o al chaleco

salvavidas, y luego coléquelo en el mando a distancia/cafia de timén.

10. Empuje/gire el acelerador despacio para arrancar el motor fueraborda.
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9 Parada del motor fueraborda

Por lo general, se recomienda detener el motor fueraborda con los siguientes
procedimientos.

1. Ponga el acelerador en la posicion cero.

2. Espere hasta que el motor fueraborda se detenga, entonces retire el interruptor
de apagado de emergencia del mando a distancia/cafia de timén.

3. Mantenga pulsado el botén “ (*) " hasta que el mando a distancia/el mango de la
cafia de timoén se apague.

4. Apague el interruptor principal. Si el motor fueraborda se ha conectado a una
bateria de Serie E, pulse también el boton de encendido de la bateria para
apagarla.

5. Incline hacia arriba el motor fueraborda por encima de la superficie del agua o
retirelo de la embarcacién.

A Si el motor fueraborda no se va a utilizar pronto, se recomienda inclinarlo fuera
del agua, ya que de lo contrario puede producirse erosion.

A El motor fueraborda se detendra si se produce una de estas situaciones.
1. El acelerador esta en la posicién cero.
2. El interruptor de apagado de emergencia no esta en la posicion correcta del
mando a distancia/cafia de timon.
3. Elinterruptor principal esta apagado.

4. Se rompe la comunicacién entre el mando a distancia/cafia de timén y el
motor fueraborda.

5. Se rompe la conexién entre la bateria y el motor fueraborda.
6. Existe un fallo en el sistema de control (por ejemplo, el motor esta
bloqueado o se detecta una tension baja en la bateria).

46



10 Trim Angle Adjusting

10.1 Funcionamiento normal

A Solo ajuste el angulo de trimado del fueraborda cuando el fueraborda esté parado.
Hay ocho opciones de angulo de trimado: 80°, 65°, 50°, 35°, 20°, 15°, 10° y 5°. Ajuste
el angulo de trimado del fueraborda en funcién de las condiciones especificas. Por
ejemplo, cuando la embarcacion esté en aguas poco profundas o no se utilice el
fueraborda, inclinelo y ajuste el angulo de trimado a 80°. Para un funcionamiento nor-
mal, fijelo en un angulo de trimado adecuado (20°, 15°,10° y 5°) en el que el eje esté
verticalmente hacia abajo durante el funcionamiento. Recuerde que el mejor angulo
de trimado varia segun el tipo de embarcacién, las condiciones de funcionamiento, el
tiempo, etc.

Back Side

Trim Lever

Figure 10-1

Inclinacion hacia arriba
Retire primero la cafia de timon antes de inclinar hacia arriba el motor fuerabor-
da hasta la posicién con el angulo maximo de trimado.
No utilice el mango de la cafia de timdn para inclinar o levantar el motor fuer-
aborda. El mango de la cafia de timén no se ha disefiado para soportar el
peso del motor fueraborda, y pueden producirse dafos. Utilice el carenado para
soportar el peso del motor fueraborda durante la elevacion e inclinacién.
Tire hacia arriba de la palanca de trimado con una mano y levante el eje del motor
fueraborda con la otra para ampliar el angulo de trimado a un grado determinado. A
continuacién, suelte la palanca de trimado para bloquear el angulo de trimado.

Inclinacion hacia abajo

Cuando el angulo de trimado es maximo en la posicion de 80°, incline ligeramente ha-
cia arriba el eje de la hélice hasta la posicion de 98° aproximadamente, luego apoye-
lo, y el eje del fueraborda volvera a la posicién de 0°.

Se recomienda probar diferentes dngulos de inclinacién para encontrar el mejor
angulo de inclinacion para su embarcacién. Durante las pruebas, se debe aumentar
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gradualmente la velocidad y verificar si hay alguna anomalia. Si es necesario, deten-
ga el motor fuera de borda y ajuste el angulo de inclinacién.
Tenga cuidado al inclinar el eje del motor.

A Dentro del rango de angulo de inclinacién de 5°-35°, la palanca de trimado puede
utilizarse para aumentar o reducir el angulo de inclinacién. Consulte los siguientes
pasos para reducir el angulo de inclinacion, por ejemplo, de 15° a 5°

1. Sujete la palanca de elevacion del trim con la mano derecha y tire de la palanca del
trim con la mano izquierda hasta el final de la carrera. En este momento, el eje es em-
pujado fuera de la ranura de sujecion;.

2.Mantenga la mano izquierda, coloque el eje del motor en la ranura con una in-
clinacion de 5° con la mano derecha, suelte la mano izquierda y ajustelo a la posicion
especificada..

10.2 Navegacion en aguas poco profundas

- Cuando navegue por zonas de aguas poco profundas, elija un angulo de inclinacion
adecuado (35°, 50° y 65°) para fijar el motor fueraborda. Este angulo debe permitir
que la embarcacion navegue suavemente a cierta velocidad sin que salpique una
gran cantidad de agua.

- Cuando el angulo de inclinacion esta a 50° o 65°, el mecanismo de posicionamiento
del eje del motor de la maquina no funciona. Si choca con obstéaculos subacuaticos,
puede hacer que la parte subacuatica del motor fueraborda se levante de la superfi-
cie del agua, amortigiie el impacto recibido y reduzca los dafios.

- Cuando el angulo de inclinacion es de 35°, el mecanismo de posicionamiento del eje
del motor de la maquina sigue funcionando y puede invertirse normalmente. También
puede abrir el modo anti-aterrizaje cuando el angulo de inclinacién esta a 35°. En este
momento, si golpea obstaculos subacuaticos, puede hacer que la parte subacudtica
del motor fueraborda se levante del agua, amortigiie el impacto recibido y reduzca
los dafios.

10.3 Proteccion contra colisiones

Durante la navegacién normal, el motor fueraborda puede tocar obstaculos. Al
golpear objetos extrafios bajo el agua a cierta velocidad, se activa el mecanismo de
proteccion contra colisiones. El mecanismo de posicionamiento del eje del motor no
funciona. La parte principal del motor fueraborda se libera y se eleva, reduciendo en
gran medida el impacto sobre los dafios de la maquina. Después de la activacion del
mecanismo de proteccidn contra colision, es necesario restablecer manualmente el
angulo de inclinacion de la maquina al estado de uso normal.

La proteccion contra colision es una funcion de activacion pasiva, no es nece-

sario abrir manualmente.
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11 Modo de aguas poco profundas

Cuando la embarcacion circula por aguas poco profundas o en condiciones suba-
cuaticas complicadas, puede correr el riesgo de encallar. La configuracion del motor

fueraborda en el modo de prevencién del encallamiento protegera al motor de dafios
si este golpea arrecifes o rocas sumergidas. En el modo de prevencién del encall-
amiento, la parte subacudtica del motor fueraborda es flexible en la direccién de in-
clinacién y el motor se inclinara automaticamente hacia arriba si golpea algo bajo el
agua.

Paso 1: Utilice la mano izquierda para tirar del gancho de engranaje y girarlo en un
angulo determinado para asegurarse de que se puede tirar hacia abajo de la llave es-
tructural hasta el final de la carrera.

Paso 2: Utilice la mano derecha para tirar hacia abajo de la llave estructural hasta el

final de la carrera (tire hacia arriba para salir a la playa).

Palanca
de trimado

Palanca
(] de varada

figurall-2

Figura 11-1

A Después de entrar en el modo anti-aterramiento, por favor, tire hacia arriba de
la palanca de varada para salir de este modo, y reanudar el funcionamiento nor-

mal.
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22 Introducir el cable de comunicacion en el
uelle

Para proteger el cable y el aspecto estético del aparato, se recomienda que cuando

se utilice un cable de comunicacion de 5 m, se sigan estos pasos para introducir el
cable de comunicacion en el fuelle:

Paso 1: Retire el eje del mango, la cubierta decorativa y la carcasa superior, retire el
soporte de la tarjeta y pase el cable por el fuelle (se recomienda insertar primero la
linea dura en el fuelle para ayudar a que pase el cable).

Figura 12-1

Paso 2: Coloque el cable en la ranura para cables de la tarjeta y luego péngalo en el
orificio para cables de la carcasa inferior.

Figura 12-2
50



Paso 3: Instale la carcasa superior y después la cubierta decorativa, pase el cable por
los dos orificios para cables como se muestra en la figura y, por ultimo, conéctelos al
puerto de comunicacién.

Figura 12-3
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13 Mantenimiento

13.1 Indicaciones

El mantenimiento periddico favorece el funcionamiento éptimo de su motor fueraborda.
Ajuste el angulo de inclinacion al angulo maximo de inclinacién para evitar encallami-
entos.

Durante la navegacion normal, utilice este motor fueraborda donde haya suficiente
profundidad.

Cuando navegue en aguas poco profundas, asegurese de cambiar el dngulo de in-
clinacién del motor fueraborda al angulo de navegacion poco profunda.

Después de navegar en agua salada, lave el motor fuera de borda con agua dulce
para evitar la corrosion.

A Compruebe periédicamente si la hélice estd dafiada y si hay hilo de pescar enre-
dado. El motor esta fuera de garantia debido a que el hilo de pescar provocé la
entrada de agua en el motor.

A Desconecte la bateria del motor fueraborda antes del mantenimiento.

A Realice el mantenimiento segln las instrucciones de expertos profesionales o
de su distribuidor.

A Utilice solo componentes originales de ePropulsion para la sustitucion y el man-
tenimiento.

13.2 Calendario de mantenimiento

Si se mantiene con regularidad de forma adecuada y se utiliza en condiciones nor-
males, el motor fueraborda puede funcionar en su estado 6ptimo. La siguiente tabla
muestra una frecuencia de mantenimiento general, que sin embargo puede variar.

Inicial Cada
Elemento Operaciones 50 horas 100 horas 200 horas
(3 meses) (6 meses) (12 meses)
] Comprobar/susti-
Anodo . m O m
tuir
Hélice y pas- Comprobar/susti-
[} O |

ador tuir

\ L/

= El simbolo “[)” indica que los usuarios pueden hacer las comprobaciones. El
simbolo “W” indica que el distribuidor debe hacer el trabajo.
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13.3 Mantenimiento de la hélice

A Desconecte la bateria del motor fueraborda antes del mantenimiento.
A Se recomienda utilizar guantes para proteger las manos de los bordes afilados
de la hélice.

Compruebe la hélice de acuerdo con las siguientes instrucciones y, a continuacion,

consulte el apartado 2.2 Seleccién y montaje de la hélice para sustituirla por una

hélice nueva si es necesario.

1. Compruebe el desgaste de las palas de la hélice, la erosidn por cavitacion y otros
dafos.

2. Revise el pasador para ver si presenta desgaste o se ha dafado.

3. Compruebe si hay plantas acuaticas, redes de pesca o cordeles alrededor de la
hélice.

4. Sustituya el anodo por uno nuevo si es necesario.

13.4 Sustitucion del anodo

Consulte la siguiente figura para sustituir el anodo por uno nuevo si es necesario.

Tornillo
Anodo

Anodo

Figura 13-2
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Arandela
elastica

Figura 13-3

13.5 Mantenimiento de los contactos eléctricos

Limpie todos los contactos eléctricos con un limpiador de contactos eléctricos cada
dos meses, y de inmediato cuando aparezca 6xido.
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14 Transporte y almacenamiento

14.1 Transporte

Para el transporte de larga distancia, utilice los materiales de empaquetado
originales de ePropulsion para embalar el motor fueraborda antes de la entrega.

14.2 Colocacion

Cuando coloque el motor fueraborda sobre una superficie, asegurese de que esta sea
plana y horizontal. Es recomendable poner un cojin amortiguador debajo.

14.3 Almacenamiento

Si no va a utilizar el motor fueraborda durante mas de 2 meses, es aconsejable que
contacte con su distribuidor para que lo limpie y revise antes de almacenarlo. Se re-
comienda embalar el motor fueraborda con los materiales de empaquetado origina-
les de ePropulsion para su almacenamiento.

A Adopte las medidas de proteccién contra la humedad adecuadas antes del
transporte y el almacenamiento. Y asegurese de que la hélice no recibe ninguna
presién si estd montada en el eje de la hélice.

A Guarde el motor fueraborda en un lugar bien ventilado y seco, alejado de la luz
directa del sol.

A Asegurese de que la temperatura ambiente es la adecuada (entre -25 °C y 50 °C)
durante el almacenamiento.

14.4 Eliminacion y medio ambiente

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y
electronicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con la
basura doméstica sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el me-
dio ambiente entregando sus residuos de aparatos a un punto de recogida designado
para el reciclaje de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos, designado por el
gobierno o las autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a
evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Péngase en contacto con el instalador o las autoridades locales para obtener mas
informacion sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida.
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15 Situaciones de emergencia
15.1 Colision

Si el motor fueraborda golpea algun objeto bajo el agua, siga estos procedimientos.
1. Detenga el motor fueraborda de inmediato y apague el interruptor principal.

2. Compruebe la estructura mecdnica para ver si hay dafios.

3. Regrese al puerto o muelle mas cercano en baja potencia.

4. Llame a su distribuidor para que compruebe el motor fueraborda.

15.2 Motor fueraborda empapado

Si el motor fueraborda esta empapado, deténgalo de inmediato, apague el interruptor
principal y desconecte la bateria. Lleve el motor fueraborda al distribuidor. Asegurese
de que inspeccionen a fondo el motor fueraborda antes de volver a utilizarlo.

15.3 Carga de bateria baja

Cuando la tension de la bateria es inferior a 42 V, la potencia del acelerador se limi-
tard de forma gradual junto con la caida de tension. Cuando la tension de la bateria
cae por debajo de 39 V, el motor fueraborda se detiene automaticamente para evitar
la sobredescarga de la bateria. Si esto ocurre cuando el motor fueraborda esta lejos
de la orilla, y hay una bateria alternativa, se recomienda esperar hasta que la tension
de la bateria se recupere a 42 V o mds. Puede reiniciar el motor fueraborda con una
potencia de aceleracién inferior a 1000 W.

15.4 Proteccion contra la sobretemperatura

Cuando la temperatura de funcionamiento sea alta, la potencia méxima de entrada
se limitara a valores dentro de la potencia nominal, y la potencia disminuira con el au-
mento de la temperatura. Si la temperatura del sistema sigue aumentando y supera
un umbral, el motor fueraborda se apagara automdaticamente para evitar la sobretem-
peratura. Los usuarios deben dejar de utilizar el motor fueraborda y esperar hasta

que la temperatura caiga dentro del intervalo normal.
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16 Garantia
Guangdong ePropulsion Technology Co., Ltd. (“ePropulsion”), China. Itd. (“ePropul-

sion”), China, garantiza que sus productos estan libres de defectos de materiales y
mano de obra en condiciones normales de uso con una instalacién adecuada y un
mantenimiento rutinario durante un periodo de veinticuatro (24) meses a partir de la
fecha de entrega de los productos a los clientes finales (el “Periodo de Garantia Lim-
itada”). La Garantia Limitada se proporciona UNICAMENTE al primer cliente final de
los productos ePropulsion. El Cliente tiene derecho a la reparacién o sustitucién gra-
tuita de las piezas defectuosas o no conformes. Cualquier reclamacion de garantia
debe realizarse en un plazo de seis (6) meses a partir del descubrimiento de los prob-
lemas, tal y como se indica a continuacion.

Si el Periodo de Garantia Limitada expira, puede seguir disfrutando de los servicios
de mantenimiento de los concesionarios/distribuidores autorizados por ePropulsion
(los “Socios de Servicio de ePropulsion”) con un cargo minimo de mantenimiento por
incidencia.

En todos los casos de garantia, ePropulsion sélo se hara cargo de los costes de rep-
aracién y otros costes (como los relacionados con la instalacién del producto, des-
montaje, transporte, financiacion, alquiler, etc.) como resultado directo de problemas
cubiertos Unicamente por la Garantia Limitada. Cualquier coste irrelevante o fuera del
ambito de la Garantia Limitada correra a cargo exclusivo del Cliente, que NO incluira
costes irrelevantes como los relacionados con la instalacién del producto, desmonta-
je, transporte, financiacion, alquiler, etc.

Mas alla de la Garantia Limitada, el Cliente puede tener derechos estatutarios en
su jurisdiccion de acuerdo con las leyes aplicables. Nada en esta Garantia Limitada
afecta a tales derechos. El Cliente puede tener derechos de reclamacién de garantia
derivados del contrato de compra con los Socios de Servicio de ePropulsion, ademas
de los derechos otorgados por esta Garantia Limitada.

Los productos para uso comercial/profesional, aunque sélo sea temporalmente, no
estan cubiertos por la Garantia Limitada. En su lugar, se aplicara la garantia legal de
su jurisdiccion. Le recomendamos que consulte con los Socios de Servicio de ePro-
pulsion para obtener la garantia y el asesoramiento aplicables antes de realizar dicho
uso.

* El uso comercial/profesional se refiere a los casos de aplicacién que tienen una alta
frecuencia de uso, requisitos de alta fiabilidad u objetivo de ganar dinero, etc.
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Para que su garantia siga siendo valida, debera cumplir lo siguiente:

3@1 Conserve intacta la etiqueta del producto y anote el nimero de serie que apa-
rece en ella. No arranque nunca la etiqueta del producto. Un producto sin la eti-
queta original del producto no esta cubierto por la Garantia Limitada proporcion-
ada por ePropulsion;

/
3\@1 La Garantia Limitada no es transferible y no sera reexpedida;

]
3@/1 La Garantia Limitada puede cambiar de vez en cuando. Visite nuestro sitio web
(http://www.epropulsion.com ) para obtener la Ultima version.

16.1 Fuera de garantia

ePropulsion puede rechazar una reclamacion de garantia si:

+ Cualquier operacion incorrecta contradice lo que esta escrito en el manual del
usuario;

+ Accidente, uso indebido, caida, cuidado o almacenamiento inadecuados, abuso
intencionado, dafio fisico, sobrecarga, sobredescarga o reparacién no autorizada;

+ Entrada de agua causada por fuentes externas, como redes de pesca, inmersién
bajo el agua, etc;

+ Modificacion del producto, alternacién, desmontaje o fijaciéon de piezas/
accesorios, que no estén expresamente permitidos o recomendados por
ePropulsion;

+ Fallos o dafios causados por productos de terceros;

+ Los consumibles estan fuera del alcance de la garantia (como la hélice, eldnodo,
etc.);

« Compras de productos a distribuidores o vendedores no autorizados;
* El desgaste normal y el mantenimiento rutinario quedan excluidos de la garantia;

+ El producto se dafia ain mas debido a un embalaje inadecuado durante la
entrega. La pieza mas dafiada se considerara fuera de la cobertura de la garantia;

+ La bateria de litio estd clasificada como articulo peligroso UN9, el envio y el
embalaje deben realizarse de acuerdo con la legislacion pertinente de la directiva
local del pais. En caso de incumplimiento, la garantia puede quedar anulada.

16.2 Procedimientos de reclamacion de la garantia limitada
El Cliente debera seguir el proceso de reclamacion de garantia para realizar una rec-
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lamacién de Garantia Limitada:

1. Péngase en contacto con su Servicio Técnico ePropulsion mas cercano y le indi-
caran si dichos defectos estan cubiertos por la Garantia Limitada o por la suya.

2. Envieles el producto defectuoso junto con la prueba de la primera compra (por
ejemplo, recibo, factura, etc., con informacién sobre el producto adquirido y la fecha
de compra), la confirmacion del registro de la garantia en linea, el nimero de serie de
fabrica, etc. Tenga en cuenta que todas las etiquetas deben conservarse intactas. La
garantia solo es vdlida cuando la informacion anterior es correcta, auténtica y com-
pleta;

3. Asegurese de que el producto esta correctamente embalado durante la entrega, el
embalaje original es muy recomendable.

4. Los socios de servicio de ePropulsion realizardn un diagndéstico y un examen de
los productos defectuosos para comprobar la validez de la reclamacién de garantia.
5. Si se acepta su reclamacion de garantia, el Producto o sus componentes/piezas
defectuosos seran reparados o sustituidos gratuitamente. Tenga en cuenta que los
gastos de envio derivados del proceso correrdn a su cargo.

6. En caso de que su reclamacién de garantia sea rechazada, se estimara un coste de
reparacion/sustitucion y se le enviara una tarifa con gastos de envio ida y vuelta para
su confirmacion. Los socios de servicio de ePropulsion sélo comenzaran el trabajo

tras su confirmacién por escrito.
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Agradecimentos

Obrigado por escolher produtos ePropulsion, a sua confianga e apoio sdo muito apre-
ciados pela nossa empresa. Dedicamo-nos ao fornecimento de motores fora de bor-
da elétricos de alto desempenho, motores de superaquecimento/caiaque, baterias de
litio fidveis e acessorios.

Bem-vindo ao site www.epropulsion.com e n&do hesite em contactar-nos se tiver algu-
ma duvida.

Como utilizar este manual

Antes da utilizagdo deste produto, leia atentamente este manual de referéncia para

compreender as operagdes corretas e seguras. Ao utilizar este produto, estara a
concordar que leu e compreendeu completamente todo o conteudo deste manual.
A ePropulsion ndo aceita nenhuma responsabilidade por quaisquer danos ou lesdes
provocados por operagdes que contradigam o presente manual.

Devido a otimizagdo continua dos nossos produtos, a ePropulsion reserva-se o di-
reito de ajustar constantemente os contelddos descritos no manual. A ePropulsion
reserva-se ainda os direitos de propriedade intelectual e industrial, incluindo direitos
de autor, patentes, logotipos e desenhos, etc.

Este manual esta sujeito a atualizagdo sem aviso prévio, por favor visite 0 nosso site
www.epropulsion.com para obter a versdo mais recente. Se encontrar alguma dis-

crepancia entre os seus produtos e este manual, se lhe surgir alguma divida sobre o

produto ou sobre o manual, por favor visite www.epropulsion.com.
A ePropulsion reserva-se o direito de interpretagao final deste manual.

Este manual é multilingue; em caso de qualquer discrepancia na interpretagdo das
diferentes versodes linguisticas, prevalece a versao inglesa.

Simbolos

Os seguintes simbolos ajudarao a adquirir algumas informacdes chave.

A Instrugbes ou avisos importantes

AL/

~/\-

-~ Informagdes ou conselhos Uteis

60



Identificagao do produto

A figura abaixo indica os nimeros de série do NAVY 6.0 Evo(2024). Anote a posigdo

dos numeros de série e registe-os para acesso ao servigo de garantia e outros
servigos pds-venda.

&> ePROPULSION

o o> QO ePrOPULSION

Guangdong ePropulsion
Technology Limited

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a

Electric Outboard Motor

® Model

= Rated Power: 6 kW

= Rated Voltage: 48V~

uS/N:

m Date:
MADE IN CHINA
FCC ID: 2AA72-PTR9618PA

cere X

Figura 0-1
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1 Visao Geral do Produto

NAVY 6.0 Evo(2024) é um motor elétrico de popa de 6kW .
\\ 1 //

‘@‘ O sistema de controlo Evo é necessario quando se opera o motor de fora de
bordo, mas ndo esta incluido no NAVY 6.0 Evo(2024). Tem de ser adquirido sep-
aradamente por utilizadores de revendedores autorizados da ePropulsion.

1.1 Na embalagem

Abra a embalagem e verifique se ha algum dano provocado durante o transporte.
Verifique todos os itens dentro da embalagem em relagéo a lista em baixo. Se houver

algum dano de transporte ou falta de algum item listado, por favor contacte imediata-
mente o seu revendedor.

Quant./Un-

Itens . Imagem
idade
Popa )
o 1 conjunto
(Parte principal)

NAVY 6.0 Evo(2024)
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Itens

Propulsor

Montagem

Conjunto de
chaves de
fendas

Brago de Li-

gacgao

Evo do pino de
puxar do eixo
do timao

Manual do Utili-
zador,
Cartdo de Ga-
rantia, Certifica-
do de Qualidade
e Cartao de
Convite

Quant./Un-
idade

1 conjun-

tos

1 conjunto

1 conjunto

1 peca

1 conjunto

Imagem

@@%ﬂﬂfj

Llave de 19 mm

Llave M6

Warranty

Quality
Certificant

Invitation Card

(o)}

6



3@/: Também se requerem outros acessorios ndo incluidos na embalagem para op-
erar o motor de popa, como o sistema de controlo de Evo, bateria, carregador e
cabo de comunicagao, etc. Os utilizadores podem comprar acessoérios oficiais
fornecidos pela ePropulsion, como o Controlo Remoto Evo, Timao Evo, Bateria
da Série E, Carregador de Bateria E e cabo de comunicagéo, etc., em revende-
dores autorizados ePropulsion.

\
~,

-Q: A hélice do NAVY 6.0 Evo (2024) esta incluida no pacote.

\\I//

'@' Guarde a embalagem original do ePropulsion para trasportar e armazenar.

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a
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1.2 Pegas e Diagrama

Eixo do timédo
Carcaga do motor

Posicdo de montagem
do brago de ligagao

Abragadeira de suporte

Alavanca de encalhe

Porta de comunicagao

Cabo de aperto para
abracadeira

Eixo —

]

=il

Interruptor principal

Conector de cabo de
alimentacéo
Cabo de comunicagao

Propulsor

Pega de elevagéo

Alavanca de corte

Anodo

Figura 1-2 NAVY 6.0 Evo

68



1.3 Especificagoes

Tipo
Poténcia de entrada
Tensdo nominal

Tensdo de entrada

Alimentagao Equiva-
lente

Eficiéncia Geral Maxi-
ma

Velocidade Nominal
de Rotacao

Sistema de controlo

Dimensé&o (Cx L x A)

Comprimento do Eixo

Peso

Angulos de corte

Angulo de inclinacdo

Propulsor (Diametro x
Passo)

Temperatura ambien-
te de funcionamento
recomendada

NAVY 6.0 Evo(2024)-S/L
Electric Outboard Motor
6 kW
48V

39V ~60VDC
9,9 hp
48%
1700 rpm

Evo Remote Control / Evo Tiller / Evo Side Mount Control /

Evo Dual Remote Control

475x 314 x 1055 (S) / 1180 (L) (mm)

616 mm (S) / 741 mm (L)
29 kg (S) / 30 kg (L)

Manual:5°,10°,15°,20°;
Angulo de navegac&o superficial: 35°, 50°, 65°.

Manual, 80°

11.3" x 8.5" hélice de plastico
10.6"x 12.6" hélice de metal(opcional)

-10°C - 45°C
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1.4 Notas importantes

1. Verifique o estado do motor de fora de borda e o nivel da bateria antes de cada
viagem.

2.0 valor de distancia e velocidade apresentado é medido pelo Sistema de
Posicionamento Global (GPS), podem existir pequenos erros devido a
degradagédo da forga do sinal GPS ou a algumas condigdes ambientais externas
como correntes, ventos e mudangas de rumo.

3. Certifique-se de que a parte superior do motor de fora de borda esta descoberta
para evitar a atenuagédo do sinal GPS.

4. Familiarize-se com todas as operagdes fora de borda, incluindo arranque,
conducdo, paragem, ajuste dos acabamentos e inclinagéo.

5. Apenas os adultos que tenham lido e compreendido completamente este manual
estdo autorizados a operar este produto.

6. Siga as instrugdes do fabricante do barco para escolher um Motor de popa
adequado. Ndo sobrecarregar nem o barco nem o Motor de popa.

7. Pare o Motor de popa imediatamente se alguém cair ao mar durante a viagem.

8. Proteja a bateria contra quedas na agua ou contra curto-circuitos.

9. Siga as instrugdes do fabricante da bateria e preste atengdo ao curto-circuito,
sobreaquecimento, sobrecarga e sobredescarga.

10. Opere o Motor de popa somente quando o propulsor estiver submerso.

11. Incline o motor de fora de borda acima da dgua apés o uso.

12. Lavar o motor de popa a tempo com agua doce depois de velejar em agua
salgada.

13. Limpe todos os contactos eletronicos com spray de contacto cada dois meses.

14. Nao deixar o motor de popa na dgua se a velocidade do barco atingir 30km/h
quando é impulsionado por outra poténcia, como vela ou remo.

15. Serd mostrado um cddigo de erro no painel se o motor de popa apresentar
um mau funcionamento. Coloque o acelerador na posigdo zero e desligue o
interruptor principal, depois consulte o Capitulo 5.8 Mensagens de adverténcia
para obter detalhes e solugdes.

16. Por razdes de seguranga, o sistema desliga automaticamente quando a
temperatura do motor ou do condutor sobe demasiado ou quando a tensdo da
bateria desce demasiado durante o funcionamento.

17. Os utilizadores sao responsaveis pela montagem do propulsor e do volante.
Se for necessdria outra montagem ou desmontagem, por favor contacte o seu
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revendedor. A ePropulsion nao aceita qualquer responsabilidade por qualquer
dano ou avaria causados por operagdes que violem este manual.
18. Se o cabo de comunicagado nao estiver conectado, certifique-se de cobrir a

tampa do conector de comunicagdo na maquina, caso contrario, o conector vai
sofrer corrosdo e a maquina nao serd capaz de comunicar.
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1.5 Declaragao da Conformidade

N6s, Guangdong ePropulsion Technology Co., Ltd., declaramos que este equipamen-
to estd em conformidade com as directivas e normas europeias aplicdveis e respecti-
vas alteragdes.

Objeto da Declaragao: < <
Produto: Motor de popa elétrico

Modelo: NAVY 6.0 Evo, NAVY 6.0 Evo-L, NAVY 6.0 Evo-S, NAVY 6.0 Evo-C, NAVY 6.0
Evo RP

O objecto da declaragéo esta em conformidade com as seguintes diretivas:

Directiva relativa a compatibilidade electromagnética (CEM) 2014/30/UE
Directiva relativa a Maquinas 2006/42/CE
Directiva relativa a Equipamentos de Radio 2014/53/UE

Normas Aplicadas:

EN 55014-1:2017 EN 300328:2019

EN 55014-2:2015 EN 50663:2017

EN 61000-3-2:2014 EN 60335-1:2012+A14:2019
EN 61000-3-3:2013/A1:2019 EN 60204-1:2018

EN 301489-1:2019 EN1SO 12100:2010

EN 301489-3:2019

Este dispositivo estd em conformidade com a parte 152 das Regras da FCC: A oper-

acao esta sujeita as duas seguintes condigdes:

1. Este dispositivo ndo pode causar interferéncias nocivas e,

2. Este dispositivo deve aceitar qualquer interferéncia recebida, incluindo
interferéncias que possam causar uma operacgao indesejada.

Fabricante

Nome: Guangdong ePropulsion Technology Limited

Enderego: Room 801, Building 1, 11 Daxue Road, Songshan Lake, Dongguan, provin-
cia de Guangdong, China

Assinatura: Fﬁﬁ{l Data: 2 de Junho de 2023

Shizheng Tao, Diretor Geral e Co-fundador da
Guangdong ePropulsion Technology Limited
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2 Preparativos
2.1 Selegao da bateria

:@/ﬁ E recomendavel usar baterias ePropulsion da Série E.

As baterias de litio e chumbo-acido podem ser usadas para fornecer energia ao
(NAVY 6.0 Evo (2024). Considerando o alto desempenho em densidade de energia
e capacidade de descarga, sao preferiveis as baterias a base de litio. Para garantir
qgue o NAVY Evo pode trabalhar com toda a sua poténcia de forma continua, as bate-
rias devem possuir mais de ou 125A (NAVY 6.0 Evo (2024) de corrente de descarga
continua. Para garantir pelo menos uma hora de duracéo, a capacidade da bateria
deve atingir ou 6000Wh NAVY 6.0 Evo (2024) ou superior.

A corrente nominal de descarga continua é afetada pelo tipo de bateria e a quanti-
dade de baterias paralelas. Para usar baterias de chumbo-acido, as baterias con-
vencionais de chumbo-acido ou AGM ou GEL s&o aceitaveis, enquanto as baterias
de arranque nao sd@o recomendadas. Sdo preferiveis baterias de tracgédo ou baterias
de ciclo profundo, pois fornecem energia durante um periodo de tempo sustentado.
Além disso, as baterias maritimas de ciclo profundo também tém boa capacidade.

A capacidade da bateria é um fator importante que afeta a duragdo da viagem e a
distancia. Por exemplo, uma bateria com 48V de tensdo nominal descarrega com-
pletamente a uma corrente continua de 125A em 1 hora, pelo que a sua capacidade
nominal é de 6000Wh (125Ah*48V=6000Wh); também podemos dizer que a sua ca-
pacidade nominal é de 125Ah. A poténcia méxima do (NAVY 6.0 Evo (2024) é de 6kW,
o que significa que o sistema pode estar a funcionar a plena poténcia durante cerca
de 1 hora quando se utiliza esta bateria. Pode selecionar uma bateria com capaci-
dade adequada com base nas suas necessidades de tempo e distancia de viagem.
Note que o tempo de operagéo e a distancia também sao afetados pela poténcia de
entrada do motor de popa, e pelo ambiente externo e a temperatura. Além disso, o
tipo de barco e a carga também desempenham papéis importantes.

Os utilizadores podem ligar quatro baterias de 12V em série para fazer um conjunto
de baterias de 48V e usa-lo para fornecer energia ao (NAVY 6.0 Evo (2024) Os utiliza-
dores também podem aumentar a capacidade da bateria através da configuragdo
paralela.

A Ao utilizar as baterias da Série E, as baterias funcionardo bem uma vez ligadas
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corretamente. Quando se usam baterias que ndo sdo de propulsao, antes de
iniciar o motor de popa, os utilizadores devem configurar as baterias através do
Sistema de Controlo Evo pela primeira vez, caso contrario as baterias podem
ndo funcionar corretamente.

Utilizar apenas as mesmas baterias (mesmo modelo, mesma capacidade, mes-
ma idade e mesmo fabricante) em série ou em configuragédo paralela. As var-
iagOes nas baterias podem provocar-lhes danos.

2.2 Selegao e Montagem do Propulsor

Para o NAVY 6.0 Evo(2024), a hélice de plastico esta incluida na embalagem, os
utilizadores devem montar a hélice antes de a utilizarem. A hélice de plastico inclui-
da é adequada para cendrios com uma velocidade até 20km/h. Se a velocidade for
superior a 20 km/h, recomenda-se a compra e utilizagdo de uma hélice de metal. A
hélice metdlica pode funcionar plenamente em cendrios com esta velocidade e pode
também ser equipada com um cortador para manusear detritos como plantas aquati-
cas e cordas na agua, o que evita avarias da maquina causadas pelo emaranhamen-
to de detritos.

e Passo 1: Apertar a arruela ®16.

* Passo 2: Fixar o pino no buraco do eixo.

* Passo 3: Apertar o propulsor.
Passo 4: Apertar a arruela ®12.

Passo 5: Apertar a porca com uma chave de
fendas de 19mm (3/4 polegadas).

Passo 6: Apertar o anodo.

|—- Passo 7: Apertar a arruela 6.

-0 I“

Passo 8: Aparafusar e apertar a porca com a
chave hexagonal M6.

Figura 2-2
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3 Montagem do Motor de Popa

Selecione um motor de popa com comprimento de eixo adequado de acordo com a
altura da travessa do seu barco. A parte superior do propulsor deve estar 100mm a
150mm abaixo da dgua.

0 motor de popa deve ser montado na linha central do seu barco. Se a forma do bar-
co for assimétrica, por favor consulte o seu revendedor para uma solugdo adequada.

3.1 Posigcao de Montagem

A altura de montagem do motor de popa afeta seriamente a velocidade de corrida.
Quando a altura de montagem é muito alta, pode surgir cavitagdo, o que pode levar a
desaceleragao da velocidade, desperdicio de energia e danos no propulsor. Quando
a altura de montagem é muito baixa, a resisténcia a dgua reduzira tanto a velocidade
de viagem como o desempenho do motor de popa.

Em geral, a altura 6tima de montagem é afetada pelas condi¢des especificas de um
barco. A fim de obter a altura de montagem ideal, sugerimos testar o funcionamento,
montando o motor de popa em alturas diferentes. Por favor consulte o seu revende-
dor para mais ajuda.

Altura da travessa Modelo recomendado
Superior a 500mm NAVY 6.0 Evo-L
400mm~500mm NAVY 6.0 Evo-S

Parte superior da
travessa do barco

Altura da travessa

Fundo do barco
(ponto mais baixo)

Figura 3-1 NAVY 6.0 Evo(2024)
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3.2 Montagem do Motor de Popa

Método 1
Rode as duas bragadeiras ou grampos no sentido dos ponteiros do relégio para fixar
0 motor de popa na travessa.

ML

=t e

pega de fixagdo

Figura 3-1
Método 2

Use dois parafusos para fixar o motor de popa ao barco. As dimensdes dos dois or-
ificios de montagem sé@o mostradas abaixo.

10mm

16mm|

Figura 3-2

I

=©~= Certifique-se de que o motor fora-de-borda esta firmemente fixado, pois se os
parafusos de fixagdo estiverem soltos podem fazer com que o motor de popa
caia na dgua ou seja danificado. Verifique sempre os parafusos ou grampos an-
tes de os utilizar, uma vez que se podem soltar devido as vibragdes mecanicas.

\\ // .y ~ .

-@- Recomenda-se a utilizagdo de um cabo para evitar a perda total do seu motor de
popa se cair da travessa. Use o cabo para ligar o seu motor de popa e um ponto
de montagem seguro no barco.
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3.3 Montagem do Sistema de Diregao

\\I//

Q' Antes de utilizar o Controlo Remoto Evo, por favor siga o guia de fixagao para
fixar o Controlo Remoto Evo na posigao correta.
Quando utilizar o comando a distancia Evo, prepare um volante (ndo fornecido com o

NAVY Evo ou o comando a distancia Evo) e monte-o na posigédo correspondente para
controlar a diregao.

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a

Passo 2: Montar o brago de
ligagdo com duas porcas M8.

l

Passo 3: Fixar o eixo do volante
no tubo de diregdo com rosca. 0

Passo 1: Inserir o eixo do
volante no tubo de direcéo.

Figura 3-3
3.4 Montagem do Timao Evo

1. Gire o eixo do cabo no sentido anti-horario, depois puxe para fora o eixo do cabo
e a tampa decorativa.

Figura 3-4
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2. Instale o timdo na maquina.

Figura 3-5

3. Insira o eixo do cabo no orificio até a extremidade e bloqueie-o no sentido dos
ponteiros do reldgio.

Eixo do punho

Figura 3-6

4. Ligue o cabo de comunicagéo do Timéo Evo a porta de comunicagdo do NAVY

Figura 3-7
A Nao utilize o cabo do timéo para inclinar ou levantar a sua popa. O dano do

tim&o ou da base da bateria por empurrar para baixo o cabo esta fora de garan-
tia.
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4 Ligacao da bateria
4.1 Ligacao de uma bateria de 48V

Ao utilizar uma bateria, certifique-se de que o interruptor principal esta desligado an-
tes da ligagéao.

1. Ligar o cabo de alimentag&o e o cabo de comunicagdo do NAVY 6.0 Evo (2024) a
bateria.

R

O+

48V

Figura 4-1

A Evite curto-circuito da bateria durante a ligac&o.

A N&o curto-circuite o interruptor principal com outras fontes de alimentagdo. O

interruptor principal deve ser montado no barco, e a placa traseira do interruptor
principal ndo deve ser removida.

A O motor de popa deixara de funcionar quando o cabo de alimentagéo se de-
sconectar.

\\ //

‘@‘ Rode o interruptor principal no sentido dos ponteiros do reldgio para ligar a ba-
teria antes de a utilizar.

\\ 1 //

&)~ Os utilizadores também podem aumentar a capacidade da bateria, conectando
varias baterias em paralelo.
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\ L/

© o interruptor principal e o cabo de alimentagao séo ligados através dos parafu-
sos de fixagdo que se podem soltar apds uma longa utilizagdo. Desapertar os
parafusos dara origem a mau contacto, o que pode resultar em sobrecorrente
ou outros erros. Se descobrir este problema, abra a tampa traseira do interruptor
e aperte os parafusos no interior.

4.2 Ligacao das Baterias da Série E

Para a ligagado da bateria, consulte os passos seguintes, utilizando o exemplo de
ligagéo de duas baterias da série E em paralelo:

Passo 1: Ligue duas baterias em paralelo utilizando um cabo de comunicagéo e dois
cabos de ligagdo em ponte da bateria (salte este passo se estiver a ser ligada apenas
uma bateria da série E).

Passo 2: Ligar o cabo de alimentagé@o e o cabo de comunicagdo do NAVY 6.0 Evo
(2024) a bateria.

Control remoto

— amr—_—>

Cabo de
g comunicag@o 5m

Leme

Cabo de
comunicagéo
(integrado no
motor)

= | Interruptor remoto i
B F Y
- Terminador de ' LG
comunicagao |
| || |
il
|l e
r -
2 b
®Relooem
Cabo de comunicagéo e
da bateria E \J g ' Cabo de comunicagdo
do carregador de bateria
( z \

Cabo de ligagdo
da bateria

Cabo de saida do carregador

—

Carregador da
+ bateria E -

~AC

Figura 4-2
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\\ ! // Z ’ . ~ . ~ .
-Q- E recomendavel conectar o cabo de comunicagao para obter informagdes preci-
sas sobre a bateria.

A Evite o curto-circuito da bateria durante a ligagao.

A Nao curto-circuite o interruptor principal com outras fontes de alimentagéo. O
interruptor principal deve ser montado no barco, e a placa traseira do interruptor
principal ndo deve ser removida.

A 0 motor de fora de borda NAVY 6.0 Evo(2024) para quando se desliga o cabo de
alimentacéo.

A Utilize cabos de comunicagéo para ligar as baterias da série E quando séo uti-
lizadas varias baterias da série E em paralelo.

\ L/

== Rode o interruptor principal no sentido dos ponteiros do relégio para ligar a ba-
teria antes de a utilizar.

\ L

N,

=©- Os utilizadores também podem aumentar a capacidade da bateria, conectando

~

vdrias baterias em paralelo.

-

/

=©"- 0 interruptor principal e o cabo de alimentag&o séo ligados através dos parafu-
sos de fixagdo que se podem soltar apés uma longa utilizagdo. Desapertar os
parafusos dara origem a mau contacto, o que pode resultar em sobrecorrente
ou outros erros. Se descobrir este problema, abra a tampa traseira do interruptor

e aperte os parafusos no interior.

81

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a




4.3 Baterias em Série/Paralelo

Ao ligar quatro baterias de 12V em série para fazer um conjunto de baterias de 48V
para fornecer energia para o NAVY 6.0 Evo(2024), utilize cabos de ligagéo para ligar
as baterias em série (Figura 4-3). Certifique-se de ligar o cabo do interruptor principal
ao terminal positivo da bateria e o outro cabo ao terminal negativo da bateria.

Motor de ' '—
popa E 48V
Il
[

Cabo de Cabo de Cabo de
ligagao ligagao ligagao

oien aeisp

®12v® ®12v® ®12V® ®1zv® Ligagdo

em série

o oo ollo oo @
12V

Ligacao
paralela

Figura 4-3

A Nao curto-circuite o interruptor principal com outras fontes de alimentagédo. O
interruptor principal deve ser montado no barco, e a placa traseira do interruptor
principal ndo deve ser removida.

A Utilizar apenas as mesmas baterias (mesmo modelo, mesma capacidade, mes-
ma idade e mesmo fabricante) em série ou em configuragdo paralela. As var-
iagOes nas baterias podem provocar danos.

A Nunca inverta a polaridade. Por favor, preste mais atencdo ao ligar as baterias
em série e/ou em configuragdo paralela. Verifique sempre duas vezes, con-
sultando a Figura 4-3.
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5 Controlo Remoto Evo /Timao Evo

0 Controlo Remoto Evo e o Timao Evo é usado para ligar e parar o motor de fora de
borda, ajustar a velocidade do motor, configurar os parametros da bateria, mostrar
as informacgoes e mensagens do sistema, etc. O Controlo Remoto Evo é alimentado
por energia solar ou pela bateria de litio incorporada, mas o Timao Evo é alimentado
conectando-se ao motor de fora de borda com um cabo de comunicagéo. O Contro-
lo Remoto Evo comunica sem fios ou com fios com o sistema de controlo externo
construido no motor de fora de borda principal, e o Timdo Evo s6 pode comunicar
com o motor externo com fios. O préprio Timdo Evo possui a capacidade de direcao,
enquanto utiliza o Controlo Remoto Evo, requer um volante adicional para ajudar a

conduzir.

5.1 Painel de visualizagao

Indicador do estado do GPS e # Indicador de geragéo hidelétrica

Indicador de ligagdo sem fios @——— l—. Alerta de sobreaquecimento

Indicador de estado do interruptor
9——0 geral
ita
"{/)

Indicador do estado da pulseira
de seguranga

™ ® Numero de Pulseiras de Seguranca

0

- _‘))

&

<
@_

Indicador do nivel da bateria @———

—a Nivel da Bateria / Voltagem

Falha do ventilador g— —

Distancia percorrida / Tempo ou g——| @ Velocidade atual

Distancia restante / Tempo/Hora

——
1
==
r:\:l

——e Distancia / Tempo

Indicador de reinicializagdo do @— —
acelerador

)

m

v w

m

—
—_e

—® Poder de aceleracédo

Indicador de baixa poténcia d0 @— ——]

controlo remoto

Figura 5-1
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Botoes

“Poténcia”

OK

MO Ku

“Para
cima”

3

—_

Funcgoes

. No estado de desligamento, mantenha o botédo de ligar premido

para ligar o Controlo Remoto Evo ou o Timé&o Evo.

.No estado ligado, mantenha premido o botdo de ligar para

desligar o Controlo Remoto Evo ou Timao Evo.

. No estado ligado, pressione o botdo de ligar ou desligar a luz de

fundo do Controlo Remoto Evo ou do Tim&o Evo.

. Nas péginas de configuragéo, pressione o botdo " 0K " para

salvar as configuragdes atuais e mudar para o préximo item.

. Nas péginas de definicdo, mantenha premido o botdo "OK ", e o

sistema salvard suas configuragdes, o visor saird da pagina de
definicdo e retornara a pagina inicial.

. Se aparecer a pagina inicial ou todos os caracteres na pagina,

pressione o botdo " JK " e mantenha premido durante 5 seg.
para entrar na pagina de emparelhamento.

. Na pégina inicial, pressione o botdo “ QK " para alternar entre a

voltagem V e a percentagem de bateria %.

. Em qualquer pdgina de configuragao, pressione o botdo " A "

para ver as opg¢oes de configuragao atual.

. No estado ligado, quando aparecer a pagina inicial pressione o

botdo " /\ " e mantenha-o premido durante 10seg. para entrar
na pagina de calibragdo do acelerador.

. Na pégina inicial, pressione o botdo " /\ " para alternar o icone

de distancia ou tempo de viagementre "=]"e " |- ".

& e g &

§ YBO . | pressioneo |§ YBO .

botao

L E' BB WH | 'Para cima" | A 8 BB e
—_—

- b000" - b000"

Pagina inicial 1 Pagina inicial 2
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Botoes Funcgoes

1. Em estado ligado, mantenha premido o botdo "M " para entrar
na pagina de definigdo de preferéncias.

4B 1

[
[

anmnn
U

Pagina de definicdo de preferéncias
M 2. Na pagina de definicdo de preferéncias, mantenha premido o
“Menu" botdo "M " para entrar na pagina de definicdo da bateria.

ann
oY

MPH
s - - -

o] = = = MILE

P4gina de configuragdo da bateria

3. Em qualquer pagina, pressione o botdo "M " para voltar a pagina
inicial.
A Se os utilizadores entrarem na pagina sem definir nenhum parametro, os

parametros atuais mostrados na pagina serdo salvos como parametros do uti-
lizador por padréo.

icones Funcdes
—4
_/-; Indicador do A indicar o nivel aproximado da bateria. Os blo-
T 7
H nivel da bateria cos solidos sdo para a bateria restante.
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fcones

88

©

888 &

M
KNDTS

Nivel da bateria
/ Voltagem

Indicador do
estado do GPS

Falha do venti-
lador

Alerta de sobre-
aquecimento

Indicador de
estado do inter-

ruptor geral

Velocidade
atual

Funcoes

A indicacao precisa do nivel de corrente da ba-
teria/voltagem da bateria, pode ser configurada
na pagina de defini¢cdo de preferéncias.

Por exemplo:

100 * indica o nivel atual da bateria.

480 «indica a tenséo atual da bateria.

® Oculto: n&o esta a receber nenhum sinal de
satélite ou o GPS né&o funciona.

® Pisca: O GPS est4 a conectar-se a satélites.
Mostrado constantemente: O GPS esta a
ser utilizado.

M Pisca: O ventilador do motor tem falhas.
Por favor contacte o revendedor para veri-
ficar a cablagem do ventilador.

@ Oculto: a temperatura do sistema esta no
intervalo normal.

@ Piscar: a temperatura do sistema é um
pouco alta e a poténcia maxima de entrada
do motor foi reduzida

@ Mostrado constantemente: o sistema esta
acima da temperatura e o motor de fora de
borda vai deixar de funcionar. O motor de
fora de borda ndo pode ser ligado até que
a temperatura do sistema descga até um
certo nivel.

Q Oculto: o interruptor de geral estd presente
e esta a funcionar bem.

Q Mostrado constantemente: o interruptor
geral é desligado.

A mostrar a velocidade de cruzeiro em tempo
real. Definir unidades (KM/H,MPH ou KNOTS) na
pagina de definigao de preferéncias.
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fcones

888 &

<8888

~))

Ay

(O

Distancia / Tem-
po
Visor

Distancia per-
corrida / Tempo
ou Distancia
restante / Tem-
po/Hora

Poder de aceler-

acao

Indicador de
ligagdo sem fios

Visor de ligagao
da pulseira de
seguranga

Indicador de
geragao de hid-
rocarbonetos

Funcoes

A mostrar da distancia/tempo de viagem
em tempo real. Definir unidades (MILE, KM
(quilémetro) e NM (milha nautica)) na pagina de
definicédo de preferéncias.

A unidade de tempo é HR (hora).

=] A distancia ou tempo restante a que o mo-
tor de popa pode viajar.

Definir unidades (MILE, KM (quilémetro) e NM
(milha ndutica)) na pagina de definicdo de
preferéncias.

|=>: Distancia ou tempo percorrido.

A mostrar a poténcia de entrada em tempo real
para o sistema.

O "RESET" a piscar que indica o acelerador deve
ser reinicializado para a posigéo zero.

A visualizagdo do controlo remoto é sem fio,
conectando-se com o motor de popa.

J@ Mostrado constantemente: a seguranga
é conectada com o controlo remoto com
sucesso.

Pisca: ha uma pulseira de segurancga para
desligar.

O ndmero indica o numero de pulseiras de

seguranga ligadas ao controlo remoto.

@ Mostrado constantemente: a fungdo de
geragao hidrelétrica é ativada.

@ Pisca: a maquina esta a carregar a bate-
ria.

@ Oculto: a fungdo de geragdo de hidrelétri-
cas é desligada.
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5.2 Carregamento do controlo remoto Evo

O controlo remoto Evo tem uma bateria de litio incorporada para alimentagdo de
energia. A bateria sera carregada automaticamente em condi¢gées normais de uti-
lizagdo: por energia solar ou por ligagdo com fios.
5.2.1 Carregamento por energia solar

Quando o painel solar recebe luz solar suficiente, gera eletricidade para carregar a
bateria de litio incorporada.

\\I//

‘Q‘ Vire o painel solar do controlo remoto Evo para a luz solar para obter um melhor

efeito de carga.

Painel Solar
(exposto ao Sol)

Figura 5-2

\ // .
-@- Recomenda-se o carregamento por energia solar.

5.2.2 Carregamento por ligagao por cabo

Se o controlo remoto Evo ndo conseguir obter energia solar suficiente por muito tem-
po, a bateria vai esgotar. Neste caso, serd indicado o cédigo de erro E60 (Figura 5-3)
para lembrar de carregar o controlo remoto Evo.

n
AWARIHNE

Figura 5-3
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Bateria

Figura 5-4

A Durante o armazenamento de longo prazo, certifique-se de carregar o sistema
de controlo cada 6 meses para evitar a descarga excessiva.

A Nao curto-circuite o interruptor principal com outras fontes de alimentagéo. O
interruptor principal deve ser montado no barco, e a placa traseira do interruptor
principal nao deve ser removida.

\\ //
'@' ApOs armazenamento a longo prazo, carregue o sistema de controlo antes de
usar.

\\I//

‘@‘ 0 cabo de comunicagdo nado estd incluido neste pacote. Por favor compre um
no seu revendedor se escolher este método de cobranga.

\ // . - , .
'@' Quando o cabo de comunicagéo se desconecta, o carregamento para automati-
camente e o motor em funcionamento para. Por favor, reinicie o motor.
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5.3 Ajuste de poténcia

5.3.1 Ajuste de Poténcia para o Sistema de Controlo de Evo

:@/ﬁ Por favor, coloque o interruptor de seguranga no sistema de controlo Evo antes
da operacao.

0 sistema Controlo Evo é usado principalmente para ajustar a poténcia de entrada do

motor. Quando a bateria estiver bem conectada e ligada, ligue o sistema de controlo

para ligar o motor de popa, depois empurre/gire lentamente a posigdo do acelera-

dor para a frente para aumentar a energia. A poténcia maxima para a frente/tras é

mostrada abaixo.

Posigéo zero
Avangar Retroceder

Evo Remote Control

Avangar
Retroceder ‘
Neutro i U
Figura 5-6
Modelo Poténcia maxima para a frente Poténcia maxima para tras
NAVY 6.0 Evo 6 kW 3 kW

\\ // . . e
-@- Antes de ligar o sistema de controlo, por favor reinicie o acelerador para a
posigao zero.

Y // . . . ’ . .
-@- Se encontrar um "RESET” a piscar no painel do visor, ¢ um lembrete para reini-

ciar o acelerador para a posigao zero.
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=@ Se puxar diretamente o acelerador da posig&o para a frente para a posigéo para

tras, o motor ird primeiro parar em breve e depois comecar a girar para a diregao
inversa.

5.3.2 Recalibragao

Se o cddigo de erro for mostrado como a figura 5-7, os utilizadores devem calibrar o

acelerador estritamente como nos passos abaixo.

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a

A Antes de calibrar, por favor desligue o interruptor do sistema de controlo.

n
AWEARBHNG

Figura 5-7
Processo de Recalibragao Visor LCD

Passo 1: Pressione o botdo " /A" durante 10 seg. até raL
aparecer "CAL FO". =y

-_
Passo 2: Empurre o acelerador para a posi¢édo de potén- Al
cia maxima para a frente, depois pressione o botdo "OK Et -
" "CAL St" vai aparecer e "CAL" vai estar a piscar. s
Passo 3: Puxe o acelerador para a posigéo central (zero) o
até ouvir um clique; a seguir, pressione "0K"bot&o. Apa- CAL
rece "CAL bA" e "CAL' estara a piscar. bR

-
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Processo de Recalibragao Visor LCD

Passo 4: Puxe o acelerador para a posi¢do de poténcia
maxima para tras e depois pressione o botédo "OK". Isto

fara regressar automaticamente a pagina principal.

5.4 Uso do interruptor geral

+ Prenda o interruptor geral e amarre o corddo ao seu pulso ou colete salva-vidas.

+ Pare o motor de fora de borda em caso de emergéncia, desligando o interruptor
geral.

+ Para voltar a ligar o motor, primeiro ligue o interruptor geral e depois ligue o
motor.

[
mmm)))

Figura 5-8

A O interruptor geral gera um campo magnético. Mantenha-o a 50 cm / 20 polega-
das de distancia de implantes médicos como marcapassos e cartdes magnéti-
cos (por exemplo, cartdo de crédito), bem como de outros meios magnéticos.

A O campo magnético do interruptor geral pode interferir com alguns instrumen-
tos eletrénicos. Mantenha-o afastado desses instrumentos eletrénicos.

92



5.5 Uso da Pulseira de Seguranga

5.5.1 Emparelhamento da Pulseira de Seguran¢a com o
Sistema de Controlo Evo

Prima os botdes" A" e'0K" e mantenha-os premidos durante algum tempo para vis-
ualizar o icone da pulseira de seguranca e "SE”. Nesse momento, aproxime a pulseira

de segurancga que tem de ser emparelhada, ligue a pulseira de seguranga e o sistema
de controlo Evo exibe o "SUC", indicando o emparelhamento com sucesso. Continue
nesta interface e continue a pressionar “0K" para emparelhar a pulseira de segu-
ranga continuamente (o nimero maximo de pares é 8). Apds completar o emparelha-

mento, pressione o botdo "M" para voltar a pagina principal.

0 o

—
5E

(M}
=
[}

Figura 5-9
5.5.2 Protegao do Homem ao Mar

Apoés a pulseira de segurancga e o sistema de controlo Evo serem emparelhados,
quando a pulseira de seguranga cair na agua e o sistema de controlo Evo estiver
ligado, a borda externa ird parar imediatamente. O visor do sistema de controlo Evo
piscara com um zumbido. O icone da pulseira de seguranca pisca e o nimero de pul-
seiras de seguranga diminui. Nesse momento, podera continuar a operar a maquina,
retornando o acelerador a posigao zero. A campainha do sistema de controlo Evo ira
parar, mas o visor continua a piscar. Se confirmar que tem de cancelar o estado do
alarme, reinicie o sistema de controlo de Evo ou a pulseira desconectada.

5.5.3 Paragem de Emergéncia

Depois de a pulseira de seguranga e o sistema de controlo Evo terem sido emparel-
hados, quando o sistema de controlo Evo estiver em funcionamento, pressione rapid-
amente o botdo da pulseira de seguranga, e o motor externo parara imediatamente. O
visor do sistema de controlo Evo piscard com uma campainha. Ao mesmo tempo, o
icone da pulseira de segurancga pisca e o numero de pulseiras de seguranga mostra-
das na parte inferior diminui. Nesse momento, podera continuar a operar a maquina,
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retornando o acelerador a posig¢édo zero. A campainha do sistema de controlo Evo vai
parar, mas o visor continua a piscar. Se confirmar que tem de cancelar o estado do
alarme, por favor, reinicie o sistema de controlo de Evo ou pressione rapidamente a
pulseira de seguranga apds 5 segundos.

Y

“©F Quando uma pulseira é desconectada ou é realizada uma parada de emergén-
cia, o comando de paragem de outras pulseiras ndo funcionard até voltar ao
estado normal.

5.6 Emparelhamento do Sistema de Controlo de Evo com
o Motor de Popa

Antes de usar, por favor emparelhe o sistema de controlo com o motor de popa. O
Timao Evo emparelhard automaticamente com o motor de popa apds a montagem
no exterior de forma adequada. H4 dois métodos para emparelhar o controlo remoto
com o motor de popa. Por favor escolha um dos dois métodos e siga os passos para
construir uma nova comunicagao.

Método 1. Emparelhamento sem cabo de comunicacao

Passo 1: Desligue a energia do sistema e mantenha o controlo remoto a 0,5m do mo-
tor de popa.

Passo 2: Pressione e mantenha pressionado o botéo " C) " para ligar o controlo re-
moto.

Passo 3: Certifique-se de que o indicador sem fio aparece constantemente na pagina
inicial.

Passo 4: Prima o botdo " K " durante 5 segundos para entrar na pagina de config-
uragdo do emparelhamento (Figura 5-10). Nesta pdagina, podera encontrar o intermi-

tente que pisca “Rdd“e"RUT “ e um contador regressivo "} 5 " (60 seg.).

RUT
Rdd

060

Figura 5-10

Passo 5: Ligue a fonte de alimentagdo do sistema. Aguarde alguns segundos até
completar o processo de emparelhamento.
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Passo 6: Ap6s o emparelhamento, sera apresentado o painel LCD como figura
5-11durante 5 seg., retornando automaticamente a pagina inicial.

SuL

Rdd

Figura 5-11
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:Q: Se o emparelhamento falhar nos 60 segundos, volte ao Passo 4 e tente nova-
mente.

Método 2. Emparelhamento com cabo de comunicagéo

Passo 1: Desligue a fonte de alimentag&o do sistema e o controlo remoto.

Passo 2: Conecte o controlo remoto e o mddulo de comunicagdo com um cabo de

comunicacgao.

Passo 3: Ligue a fonte de alimentagdo do sistema e o controlo remoto. Aguarde al-

guns segundos até completar o processo de emparelhamento. O emparelhamento é

bem sucedido quando aparece a pagina inicial.

) 1 // ~ . re ~ . ~ . s
~®= Nao importa se esta ou ndo em estado de comunicagao sem fio, pois mudara

para estado de comunicagdo com fio quando o utilizador comegar a emparelhar
com um cabo de comunicacgéo.

\ L/

“©- Se o sistema de controlo ou o motor de popa for substituido por um novo, a
ligagdo sem fio original caira e ocorrerd uma falha na comunicagao sem fio.
A pdgina principal do painel LCD do sistema de controlo serd mostrada como

abaixo. Neste caso, os utilizadores devem voltar a levar a cabo o emparelha-

mento novamente.

£ 9%00

§ 888w

=0 888 &
8888

Figura 5-12
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No entanto, se o sistema de controlo e o motor de popa ndo forem substituidos,
mas o painel LCD continuar a ser apresentado desta forma, o utilizador devera
verificar esta situagao e:

1 ) Certifique-se de que o sistema de controlo ndo estd longe do motor de popa;
2 ) Certifique-se de que todo o equipamento envolvido esta normalmente liga-
do.

Se o sistema de Controlo ainda aparecer como na Figura 5-11 apos a verifi-
cagdo, isto indica que ocorreu um erro. Por favor, contacte o seu revendedor

para reparagao.

5.7 Fungao de Hidro Geragao

0 Motor de Popa NAVY Evo pode acionar o propulsor para carregar a bateria (apenas

a bateria da ePropulsion) através do fluxo de agua.

A maquina entrara no estado de geracao hidrica se forem satisfeitas as seguintes

condigoes:

1. O sistema de controlo Evo estd configurado para ativar a fungéo de geracdo de
hidrelétricas (ativada por padréo).

2. O sistema de controlo Evo esta na posigéo zero.

3. A energia da bateria da ePropulsion estd abaixo de 90%.

4. A maquina entrara no estado de geracgao hidrica ap6s a velocidade do barco
estar acima de 6km/h estavel por 4 segundos.

5. A fungdo de geragdo de energia hidrdulica sé pode ser utilizada ligando baterias
da ePropulsion .

6. Se utilizar a bateria da série E, por favor conecte com um cabo de comunicagao.

Quando surgir qualquer uma das seguintes condigoes, a geracao hidrelétrica sera

interrompida:

1. O sistema de controlo Evo estd configurado para desativar a fungdo de geragéo
hidrelétrica.

2. 0 sistema de controlo Evo estd no estado de avango / retrocesso (ndo estd na
posicdo zero).

3. 0 navio ndo estd a viajar ou viajar muito rapido (NAVY 6.0 Evo (2024) é superior a
45km/h).

4. O nivel da bateria é superior a 90%.

Ry

=©- A funcéo de hidrogenagéo s6 pode ser ligada ao conectar com baterias da ePro-
pulsion.
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Configurar a funcao de geragao hidrelétrica

Quando o sistema de controlo de Evo e a maquina sdo conectados com sucesso, e
o sistema de controlo de Evo e o motor de popa estdo ambos ligados. Pressione os
botdes 'M", " A" e "OK" ao mesmo tempo para entrar na interface de configuragéo

da geragédo hidrelétrica. Depois, pressione "OK" para alterar o estado da fungdo de
geragao hidrelétrica (En significa ligado, Dis significa desligado).

] ]

a
-
-
-

o M
oy
M

Figura 5-13
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5.8 Mensagens de adverténcia

Quando o motor de popa estiver a funcionar em condi¢gdes anormais ou fora de
servigo, aparece uma mensagem de aviso com um cdodigo de erro no painel LCD. A
figura 5-14 é um exemplo. Por favor, encontre mais cédigos de erro e as solugdes

correspondentes na tabela seguinte.

€60

AWARNING

Figura 5-14
Codigo Causa Solugao
EoT Voltagem da bateria superior = Substitua uma bateria com base nas espe-
a faixa de funcionamento. cificagdes de funcionamento sugeridas.
O propulsor pode estar blo-
queado, provocando sobre- Consulte a Solugéo para E10.
corrente no motor
E02
Falha do motor ou falha da Tente desligar o interruptor principal, agu-
placa de circuito, o que pro-  arde 10 segundos e depois ligue novamen-
voca sobrecorrente no motor  te o interruptor.
. . ) Cologue o motor a funcionar em baixa
0 nivel de tensé@o da bateria o )
EO6 o . poténcia. Por favor, carregue a bateria logo
esta muito baixo. i
que possivel.
Desligue a fonte de alimentagao e depois
Paragem do motor, que pode limpe as coisas que andam a volta do
ET10 ser provocada pelo propulsor propulsor. Teste se o propulsor pode ser

bloqueada

rodado manualmente antes de reiniciar o

funcionamento.
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Codigo

E11

E12

E22

E30

E56

E60

Visuali-
zagao de
todos os
caracte-

res

Causa

A temperatura do motor é
muito alta.

A temperatura do quadro
do circuito é muito alta.

Anomalia da Comunicagéo
MCU

Falha do sensor de po-
sicao do acelerador, deve
recalibrar o sensor de

posicéo do acelerador.

Erro de comunicagéo entre
o motor de popa e a bate-
ria

0 controlo remoto estd a
ficar sem energia.

O motor ndo tem poténcia.

N&ao emparelhado

Solucao

Pare de operar o motor de popa e espere
até a temperatura cair dentro da faixa de
temperatura normal de funcionamento.

Pare de operar o motor de popa e espere
até a temperatura cair dentro da faixa de
temperatura normal de funcionamento.

Por favor, reinicie para ver se o erro desapa-
rece; caso contrario, contacte o seu reven-
dedor para obter ajuda.

Consulte a seccgao 6.3.2 Recalibragéo para
recalibrar o sensor de posigéo do acele-
rador.

Verifique se o cabo de comunicagao entre o
motor de popa e a bateria esta bem ligado.
Se estiver bem ligado, por favor, reinicie o
sistema.

Por favor, ligue o controlo remoto ao motor
de popa através de um cabo de comuni-
cagao. Consulte a secgado 6.2.2 Carregado
com ligagéo por cabo.

Ligue a bateria ao motor de popa e depois
ligue o interruptor principal.

Por favor, consulte a secgéo 6.6 Sistema de
Controlo de Pares com o motor de popa.

A Se o problema persistir, por favor, consulte o seu revendedor autorizado ePropul-

sion para mais assisténcia.
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6 Configuragoes

6.1 Definigoes de Preferéncias

E aconselhavel definir a preferéncia de visualizagdo seguindo as seguintes etapas
antes do funcionamento.

Passo 1: No estado de ativacgdo, pressione o botdo "M " e mantenha pressionado
para entrar na pagina de defini¢cdo de preferéncias, conforme indicado na Figura 6-1.
Os utilizadores podem escolher itens de visualizagdo com base nas necessidades e

preferéncias pessoais.

ann
uuuuyY

& ---"

MILE
- oo o

Figura 6-1
Passo 2: Na pagina de definigdo de preferéncias, o item que pisca é o objeto a espe-
ra de ser definido. Pressione o botdo " /\ " para ver opgdes para o item que esta a
piscar. Por exemplo, na Figura 6-1, se “ V " estiver a piscar na pdagina de definicdo de
preferéncias, isso significa que " V " tem outras opgdes alternativas. Basta pression-
arobotdo" A\ ", e"V"mudapara"%", ou seja, o item mostrado passa da tensdo
para o nivel da bateria.
Passo 3: Pressione o bot&o " K " para salvar a configuragdo para o item atual e sal-
tar para o proximo item simultaneamente.
Passo 4: Quando todos os itens tiverem sido bem definidos, pressione por muito
tempo o botdo " 0K " para salvar todas as configuragdes e retornar a pagina princi-
pal.

6.2 Configuragao da bateria

A configuragdo precisa da bateria ajuda a obter uma estimativa precisa do estado de
descarga da bateria. Ao utilizar uma bateria da Série E da ePropulsion, a configuragao
da bateria é auto-ativada pelo sistema de controlo, uma vez que todos os cabos de
comunicagao estdo bem conectados. Quando néo utilizar as baterias da Série E, os
utilizadores devem configurar manualmente as baterias através do Controlo Remoto/

Tim&o na primeira utilizagao, para que o nivel da bateria seja mais preciso.
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A A configuragd@o da bateria deve ser realizada se uma bateria com tipo/capaci-
dade/tensdo/voltagem diferente for conectada ao NAVY 6.0 Evo (2024) pela

primeira vez.
Processo de Configuragédo da Bateria Visor LCD
Passo 1: Primeiro, ligue o interruptor principal e o Comando n
«Q
Remoto Evo / Timao Evo. Y BB v 2
Mantenha pressionado o botdo "M "e"0OK " Ph =
. - . . o
simultaneamente para entrar na pagina de ajuste da bateria. 00 o
Os utilizadores podem ver o tipo de estado a piscar e esta B B B BAH

pronto para a configuragao.

Yy,
Passo 2: Pressione o botdo "(QJK "e " /A\ "para definir a Ph
tensdo nominal. 0o

Passo 3: Pressione o botdo "(JK " para alternar as opgdes Yy B b

de tipo de bateria entre Pb, Li e LFE. L !

Pb: Bateria de chumbo-acido Li: Bateria de litio 300

LFE: Bateria de ides de litio e fosfato ferroso B D D ﬂ ]
4B 1

Passo 4: Pressione o botdo “K "e " /\ " para definira Lot

tensdo de corte da bateria. 310
HEE

Passo 5: Pressione "(JK "e " /\ " para ajustar a capacidade

da bateria de acordo com a bateria que esta a ser utilizada.

Note que a unidade de capacidade é "Ah", geralmente a ca- 481

pacidade da bateria é expressa em "Wh" e podemos obter a Lt

capacidade em "Ah", seguindo a férmula abaixo: 310

Capacidade em Wh 0062+
Capacidade em Ah =

Tensdo nominal em V
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Processo de Configuragéo da Bateria Visor LCD

Por exemplo, se os utilizadores usam uma bateria de litio de
3000Wh com tensdo nominal de 48,1V, significa que a bate-
ria tem cerca de 62,37Ah, portanto podera definir 62Ah como
a configuragdo de capacidade.

Fudy,

Passo 5: Pressione o botdo “M " para salvar todas as a 000w

configuragdes e voltar a pagina principal. Ann
P ouU w
nnnn
= yuuu"

A Recomendamos as baterias de litio, baterias de chumbo acido e baterias de litio
fosfato de ferro para utilizar com NAVY Evo. Outros tipos de baterias podem néo
conseguir fazer o NAVY 6.0 Evo (2024) funcionar corretamente.

A Quando utilizar as baterias seguintes, defina o tipo de bateria e o valor da tenséo
nominal com base nos parametros da tabela seguinte.

Tipo de bateria Opgoes de Tensdao Nominal
LI 43.2V 44.4V 456V 46.8V 48.1V 49.4V 50.4V 51.8V 53.2V
Pb 44.0V 46.0V 48.0V 50.0V 52.0V 54.0V
LFE 448V 48.0V 51.2V

A E necessdrio atualizar a configuracdo da bateria se tiver sido aplicado um tipo

diferente de bateria.

\\ L // ~ .pe . ~ ~ ~ . . .
-~ Quando séo utilizadas baterias que nao sao de propulséo, antes de iniciar o mo-

tor de popa, os utilizadores devem configurar as baterias através do Sistema de
Controlo Evo pela primeira vez, caso contrdrio as baterias podem néo funcionar

corretamente.
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7 Verificagoes antes de usar

1

. Certifique-se de que o propulsor esta correta e firmemente montado no motor de

popa.

. Certifique-se de que o motor de popa esta correta e firmemente montado no

barco.

. Certifique-se de que o acelerador e o volante estdo instalados na posig¢ao correta

antes de ligar a fonte de alimentagao.

4. Certifique-se de que o acelerador pode mover-se suavemente, sem obstaculos.

. Antes de ligar a bateria, verifique e assegure-se de que ndo existem contactos

deficientes ou defeitos nos cabos.

. Verifique e certifique-se de que o interruptor principal é capaz de ligar e desligar

normalmente. Depois disso, desligue o interruptor principal.

7. Certifique-se de que a bateria tem energia suficiente.

8. Certifique-se de que o Controlo Remoto Evo tem poténcia suficiente quando o

Controlo Remoto esta ligado sem fios ao motor de popa.

A Ligar o motor de popa apenas quando o propulsor estiver debaixo de dgua, uma

vez que o propulsor rotativo é perigoso.

A Se o cabo estiver imerso em agua, por favor seque-o completamente antes de o

8 Arranque do Motor de Popa

. Complete a lista de verificagao.

o g WN =

ligar a bateria ou a alimentagédo do sistema.

. Retire o interruptor geral do Controlo Remoto/Timao.

. Empurrar / girar o acelerador para a posigéo zero.

. Conecte a bateria ao motor de popa.

. Fixe o motor de popa com um angulo de corte adequado.

. Ligue o interruptor principal. Se o0 motor externo estiver ligado a uma bateria da

série E, por favor pressione também o botao de ligar a bateria.

. Pressione o botédo " Q) " para ligar o Controlo Remoto/Timao e aparece a pagina

principal.

8. Realize a configuragdo das preferéncias e da bateria, se necessario.

9. Ate o interruptor geral no pulso ou no colete salva-vidas e, depois, ligue o

interruptor geral no Controlo Remoto/Timao.

10. Empurre / gire o acelerador lentamente para comegar o seu motor de popa.
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9 Parar o Motor de Popa

Normalmente, é recomendavel parar o motor de fora de borda com os seguintes pro-

cedimentos.

1. Retorne o acelerador para a posigao zero.

2. Espere até o motor de popa parar, depois desligue o interruptor geral do controlo
remoto/punho do timao.

3. Mantenha premido o botdo " (*) "até que o controlo remoto/punho do timéo
esteja desligado.

4. Desligue o interruptor principal. Se o motor de popa estiver ligado a uma bateria

da série E, pressione ainda o botdo da fonte de alimentagéo para desligar a
bateria.

5. Incline o motor de popa acima da superficie da agua ou desprenda-o do barco.

A Se o motor de popa ndo for usado durante algum tempo, é recomendavel in-

clina-lo para fora de dgua, caso contrario pode surgir erosao.

A O motor de popa vai parar se acontecer alguma das seguintes situagoes:

1. O acelerador esta na posigéo zero.

2. O interruptor geral ndo esta na posigéo correta de Controlo Remoto/Punho
do Tim&o.

3. Ointerruptor principal esta desligado.

4. A comunicagao entre o Controlo Remoto/Punho do Timé&o e travdes do
motor de popa.

5. Aligagéao entre a bateria e 0 motor de popa avaria.

6. Ha uma falha no sistema de controlo (por exemplo, 0 motor estéd bloqueado
ou é detetado um nivel baixo de tens&o na bateria).
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10 Trim Angle Adjusting

10.1 Funcionamiento normal

& Ajuste o angulo de compensagdo do motor de popa apenas quando o motor de
popa estiver parado.
Existem oito op¢des de angulo de trim: 80°, 65°, 50°, 35°, 20°, 15°, 10° e 5°. Ajuste o angulo
de trim do motor de popa de acordo com as condi¢des especificas. Por exemplo, quando
0 barco estiver em aguas pouco profundas ou o motor de popa nao estiver a ser utilizado,
incline o motor de popa e ajuste o angulo de compensacgao para 80°. Para o funcionamen-
to normal, ajuste-o num angulo de trim adequado (20°, 15°, 10° e 5°) em que o eixo esteja
verticalmente para baixo durante o funcionamento. Lembre-se de que o melhor angulo de
trim varia de acordo com o tipo de barco, as condi¢des de funcionamento, o clima, etc.

Lado traseiro

Alavanca de
corte

Figure 10-1

Inclinar para baixo
Quando o angulo de compensagao for maximo na posi¢do de 80°, incline ligeira-
mente o veio da hélice para cima até cerca de 98°, depois apoie-o e o veio exterior
regressara a posigao de 0°.
E recomendado experimentar diferentes angulos de inclinagdo para encontrar o mel-
hor angulo de inclinagédo para a sua embarcagéo. Durante os testes, deve-se aumen-
tar gradualmente a velocidade e verificar se ha alguma anomalia. Se necessdrio, pare
o motor de popa e ajuste o angulo de inclinagao.
Tenha cuidado ao inclinar o eixo do motor.
No intervalo de inclinagéo longitudinal de 5° a 35°, a alavanca de inclinagao
pode ser usada para aumentar ou diminuir o angulo de inclinagdo. Se desejar
diminuir o angulo de inclinagéo, por exemplo, de 15° para 5°, siga os seguintes
passos:
Passo 1: Segure a alavanca de elevagao com a méao direita e puxe a alavanca de in-
clinagdo com a mao esquerda até o final do curso, o que empurrara o eixo do motor
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para fora da ranhura.

Passo 2: Mantenha a posigao da mao esquerda e coloque o eixo do motor na ranhura
de inclinagcdo de 5° com a mao direita, depois solte a mao esquerda para ajusta-lo
para a posi¢ao desejada.

10.2 Navegagao em aguas pouco profundas

- Ao navegar em zonas de dguas pouco profundas, escolha um angulo de inclinagao
adequado (35°, 50° e 65°) para fixar o motor fora de borda. Este angulo deve permitir
que o barco navegue suavemente a uma determinada velocidade sem salpicar uma
grande quantidade de dgua.

- Quando o angulo de inclinagdo é de 50° ou 65°, 0 mecanismo de posicionamento
do veio do motor da maquina néo funciona. Se colidir com obstaculos subaquaticos,
pode fazer com que a parte subaquatica do motor fora de borda se levante da su-
perficie da dgua, amortecendo o impacto recebido e reduzindo os danos.

- Quando o angulo de inclinagao é de 35°, o mecanismo de posicionamento do
veio do motor da maquina continua a funcionar e pode ser invertido normalmente.
Também é possivel abrir o modo anti-aterragem quando o angulo de inclinagédo é de
35°. Nesta altura, se embater em obstdculos subaquaticos, pode fazer com que a
parte subaquatica do motor fora de borda se levante da 4gua, amortecendo o impac-
to recebido e reduzindo os danos.

Dentro do intervalo de angulo de inclinagéo de 5°-35°, a alavanca de trim pode ser uti-
lizada para aumentar ou diminuir o angulo de inclinagdo. Consulte os passos seguin-
tes para reduzir o angulo de inclinagao, por exemplo, de 15° para 5°:

a. Segurar a alavanca de elevacgao do trim com a mao direita e puxar a alavanca do
trim com a mao esquerda até ao fim do curso. Neste ponto, o eixo é empurrado para
fora da ranhura de aperto;

b.Segure a mao esquerda, coloque o veio do motor na ranhura com uma inclinagao de
5° com a méo direita, liberte a méo esquerda e ajuste-o para a posigao especificada.

10.3 Protegao contra colisoes

Durante a navegacgao normal, o motor fora de borda pode embater em obstéaculos. Ao
embater em objectos estranhos debaixo de d4gua a uma determinada velocidade, o
mecanismo de protegéo contra colisdes é ativado. O mecanismo de posicionamento
do veio do motor ndo funciona. A parte principal do motor fora de borda é libertada e
levantada, reduzindo significativamente o impacto nos danos da maquina. Apds a ati-
vacgao do mecanismo de protecgdo contra colisdes, € necessario repor manualmente
o angulo de inclinagdo da maquina para o estado de utilizagdo normal.

A protegdo contra colisdes é uma fungdo de ativagdo passiva, ndo sendo

necessario abrir manualmente.
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11 Modo de aguas pouco profundas

Quando o barco corre em aguas rasas ou em condi¢cdes subaquaticas complicadas,
pode correr o risco de encalhar. Ajuste o motor de fora de borda para o modo anti-ter-
ra protegerd o motor de popa contra danos se atingir recifes ou rochas submersas.
No modo anti-terra, a parte subaquatica do motor de popa é flexivel na diregcdo de
inclinagdo e o motor inclina-se automaticamente se atingir algo subaquatico.

Passo 1: Use a mao esquerda para puxar o gancho da engrenagem para vira-lo
através de um certo angulo para garantir que a chave da estrutura da praia possa ser
puxada para baixo até ao final do curso.

Passo 2: Use a sua mao direita para puxar a chave da estrutura da praia até ao fim do
golpe (puxar para cima para sair da praia).

@
Alavanca_ 5 Alavanca de
de guarnigéo C) ! langamento
Abb. 11-1 Abb. 11-2

Figura 11-1

A Depois de entrar no modo anti-aterramento, puxe para cima a alavanca de an-
coragem para sair deste modo e retomar o funcionamento normal.
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12 Enfie o cabo de comunica¢ao no seguinte —

A fim de proteger o cabo e a beleza da maquina, é recomendavel que ao utilizar um
cabo de comunicagdo de 5m, siga as seguintes operagdes para enfiar o cabo de co-
municagao no fole:

Passo 1: Remova o eixo do cabo, a tampa decorativa e a caixa superior, retire o
suporte do cartdo e enrosque o cabo através do fole (recomenda-se inserir primeiro
a linha dura no fole para ajudar a enroscar o cabo de comunicag&o).

Figura 12-1

Passo 2: Coloque o cabo na ranhura do cabo do cartédo e depois no orificio do cabo

da caixa inferior.

Figura 12-2
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Passo 3: Instale a caixa superior e depois instale a tampa decorativa, enrosque os

dois orificios dos cabos como mostra a figura e, finalmente, conecte a porta de co-
municagao.
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Figura 12-3
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13 Manutengao
13.1 Notas

A manutencao regular é benéfica para manter o seu motor de popa a trabalhar em
6timas condigoes.

N3&o iniciar o motor de popa em condi¢des de agua rasa ou desconhecidas. Utilize o
motor de popa apenas em aguas profundas.

A fim de limpar e reduzir a corrosao, utilizar &gua doce para lavar todo o exterior apés
a utilizagdo em agua salgada.

A Verificar regularmente se o propulsor estd danificado e se tem alguma linha
de pesca enredada. O motor esta fora de garantia devido a linha de pesca que

provoca a entrada de dgua no motor.
A Desligue a bateria do exterior antes da manutencéo.

A Conduza a manutengdo seguindo as instrugdes de especialistas profissionais

ou do seu revendedor.

A Utilize apenas componentes originais de ePropulsion para substituicdo e ma-
nutencgao.

13.2 Calendario de manutengao

Regularmente mantido de forma adequada e utilizado em condi¢gdes normais, o
motor de popa pode trabalhar no seu estado ideal. O seguinte calendario mostra
uma frequéncia de manutengao geral, que no entanto pode variar de acordo com as
condigbes de operagao.

Inicial Cada
ltem Operagoes 50 horas 100 horas 200 horas
(3 meses) (6 meses) (12 meses)
" Verificar/Substitu-
Anodo i O O [
ir
Propulsor  Verificar/Substitu-
O O |

e pino ir

N 7 n_n; H . ~ . AR
-@- 0 simbolo"n” indica que as verificagdes podem ser realizadas pelos utilizadores.

O simbolo"m" indica que o trabalho deve ser realizado pelo seu revendedor.
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13.3 Manutencgao do propulsor

A Desligue a bateria do motor de popa antes da manutengao.

A E recomendavel usar luvas proteger as méos das bordas afiadas do propulsor.
Verifique o propulsor de acordo com as seguintes instrugdes, depois consulte a
secgdo 2.2 Selegdo e Montagem do propulsor para substituir por um novo propulsor,

se necessario.

(%}
@
>
(*]
=}
—
-
o
[a

1. Verifique as pds do propulsor relativamente ao desgaste, erosdo por cavitagao e

outros danos.

2. Verifique a mola relativamente a desgaste ou danos.

3. Verifique se ha plantas aquaticas, redes de pesca ou fios de linha ao redor do
propulsor.

4. Substitua um novo anodo, se necessario.

13.4 Substituigido do Anodo

Consulte a figura abaixo para substituir um novo anodo, se necessario.

Parafuso
Anodo

Figura 13-1
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Figura 13-3

13.5 Manutengao de Contactos Elétricos

Limpe todos os contactos elétricos com um produto de limpeza para contactos
elétricos a cada dois meses, e limpe imediatamente assim que aparecer ferrugem.
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14 Transporte e armazenamento

14.1 Transporte

Para o transporte de longa distancia, por favor utilize o material de embalagem origi-
nal da ePropulsion para embalar o exterior antes da entrega.

14.2 Colocagao

Ao colocar o exterior sobre uma superficie, certifique-se de que a superficie é plana e
horizontal. E melhor colocar uma almofada amortecedora por baixo.

14.3 Armazenamento

Se néao for utilizar o motor de popa durante mais de 2 meses, é aconselhavel con-
tactar o seu revendedor para limpar e verificar o motor antes de o armazenar. E
recomendavel embalar o exterior com materiais de embalagem originais ePropulsion
para armazenamento.

Q Obter as medidas de protecdo de amortecimento adequadas antes do trans-
porte. E certifique-se de que o propulsor ndo recebe pressao se estiver montado
no eixo do propulsor.

Guarde o barco numa area bem ventilada e seca, sem sol direto.

Certifique-se de que a temperatura ambiente é adequada (-25°C~50°C) durante
A 0 armazenamento.

14.4 Eliminagao e ambiente

Todos os produtos que ostentam este simbolo séo residuos de equipamentos eléc-
tricos e electronicos (REEE, de acordo com a directiva 2012/19/UE) que ndo devem
ser misturados com o lixo doméstico indiferenciado. Em vez disso, deve proteger
a saude humana e o ambiente, entregando o seu equipamento usado num ponto
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de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos eléctricos
e electrénicos, nomeado pelo governo ou pelas autoridades locais. A eliminagdo e
reciclagem correctas ajudarao a evitar potenciais consequéncias negativas para o
ambiente e a saude humana. Contacte o instalador ou as autoridades locais para
obter mais informacgdes sobre a localizag@o, bem como sobre os termos e condi¢des
desses pontos de recolha.
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15 Situagoes de Emergéncia
15.1 Colisao

Se o motor de popa atingir algum objeto debaixo de dgua, por favor siga os procedi-
mentos abaixo.

1. Pare imediatamente o motor externo e depois desligue o interruptor principal.

2. Verifique a estrutura mecanica para ver se ha danos.

3. Regresse ao porto ou cais mais préximo em baixa poténcia.

4. Ligue para o seu revendedor para verificar o motor de fora de borda.

15.2 Motor de Popa encharcado

Se o motor de popa estiver encharcado, pare-o imediatamente e desligue o interrup-
tor principal e depois desligue a bateria. Leve o motor de popa para o revendedor.
Certifique-se de que o motor de popa é minuciosamente inspecionado antes de voltar
a arranca-lo.

15.3 Nivel de Bateria Baixo

Quando a voltagem da bateria for inferior a 42V, a poténcia do acelerador sera lim-
itada gradualmente juntamente com a queda de voltagem. Quando a voltagem da
bateria cai abaixo de 39V, o motor de fora de borda para automaticamente para evitar
a descarga excessiva da bateria. Se isto acontecer quando o motor de popa estiver
longe da costa, e houver uma bateria alternativa, é recomendavel esperar até recuper-
ar a voltagem da bateria de 42V ou mais. O utilizador pode reiniciar o motor de popa
com poténcia de aceleragao inferior a T000W.

15.4 Protecgao contra o excesso de temperatura

Quando a temperatura de funcionamento é alta, a poténcia maxima de entrada sera
limitada dentro da poténcia nominal e a poténcia diminuirda com o aumento da tem-
peratura. Se a temperatura do sistema continuar a subir e ultrapassar um limiar, o
motor de popa desliga-se automaticamente para evitar o excesso de temperatura. O
utilizador deve parar de operar o motor de popa e esperar até a temperatura cair den-

tro da faixa de temperatura normal de funcionamento.
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16 Garantia

Guangdong ePropulsion Technology Co., Ltd. ("ePropulsion”), China, garante que seus

produtos estédo livres de defeitos de material e médo-de-obra sob uso normal com
instalagdo adequada e manutengdo de rotina por um periodo de vinte e quatro (24)
meses a partir da data de entrega dos produtos aos clientes finais (o "Periodo de
Garantia Limitada"). A Garantia Limitada é fornecida APENAS para o primeiro cliente
final dos produtos ePropulsion. O cliente tem direito a reparagdo ou substituigao gra-
tuita das pegas defeituosas ou ndo conformes. Qualquer pedido de garantia deve ser
efectuado no prazo de seis (6) meses apos a descoberta dos problemas, conforme
indicado abaixo.

Se o Periodo de Garantia Limitada expirar, o utilizador pode ainda usufruir de servigos
de manutencdo de revendedores/distribuidores autorizados pela ePropulsion (os
"Parceiros de Servigo ePropulsion”) com uma taxa de manutengdo minima por ocor-
réncia.

Em todos os casos de garantia, a ePropulsion apenas suportarad os custos de repa-
ragao e outros custos (tais como os relacionados com a instalagdo, desmontagem,
transporte, financiamento, aluguer, etc.) como resultado directo de problemas cober-
tos apenas pela Garantia Limitada. Quaisquer custos irrelevantes ou fora do ambito
da Garantia Limitada serdo suportados exclusivamente pelo Cliente, o que NAO inclui
custos irrelevantes como os relacionados com a instalagdo, desmontagem, trans-
porte, financiamento, aluguer, etc. do produto.

Para além da Garantia Limitada, o Cliente pode ter direitos estatutdrios na sua juris-
digdo, de acordo com as leis aplicéveis. Nada na presente Garantia Limitada afecta
esses direitos. O Cliente pode ter direitos de reclamagéo de garantia decorrentes do
contrato de compra com os Parceiros de Servigo ePropulsion, para além dos direitos
concedidos por esta Garantia Limitada.

Os produtos para utilizagdo comercial/profissional, mesmo que apenas temporar-
iamente, ndo estao cobertos pela Garantia Limitada. Em vez disso, aplicar-se-a a
garantia legal na sua jurisdigao. O utilizador é encorajado a consultar os parceiros de
servigco ePropulsion para obter garantias e conselhos aplicaveis antes de se envolver
em tal uso.

* A utilizagdo comercial/profissional refere-se a casos de aplicagdo com elevada fre-
quéncia de utilizagao, requisitos de fiabilidade elevados ou com o objectivo de gan-
har dinheiro, etc.
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Para manter a sua garantia valida, deve seguir os seguintes passos:

3@/1 Mantenha a etiqueta do produto intacta e registe o nimero de série indicado na
etiqueta. Nunca arrancar o rétulo do produto. Um produto sem a etiqueta origi-
nal do produto ndo estd coberto pela Garantia Limitada fornecida pela ePropul-

sion;

A% . . . ~ e s ~ g ey
:@: A Garantia Limitada nao é transferivel e ndo serd reemitida;

\ L/

@)= A Garantia Limitada pode ser alterada ocasionalmente. Visite o nosso sitio Web
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(http://www.epropulsion.com) para obter a versdo mais recente.

16.1 Fora da garantia

a ePropulsion pode recusar um pedido de garantia se:

* Qualquer operacéao incorrecta contradiz o que esta escrito no manual do
utilizador;

+ Acidente, utilizagdo incorrecta, queda, cuidados ou armazenamento inadequados,
abuso intencional, danos fisicos, sobrecarga, descarga excessiva ou reparagao
ndo autorizada;

+ Entrada de agua causada por fontes externas, como redes de pesca, submersao,
etc;

+ Modificagdo do produto, alternancia, desmontagem ou fixagado de pegas/
acessorios, que ndo sejam expressamente permitidos ou recomendados pela
ePropulsion;

+ Falha ou danos causados por quaisquer produtos de terceiros;

+ Os consumiveis estdo fora do &mbito da garantia (como a hélice, oanodo... etc.);
« Compra de produtos a revendedores ou vendedores nédo autorizados;

+ O desgaste normal e a manutengao de rotina estao excluidos da garantia;

+ 0 produto fica ainda mais danificado devido a uma embalagem incorrecta
durante a entrega. A outra peca danificada serd considerada como néo abrangida
pela garantia;

+ A bateria de litio esta classificada como um item perigoso UN9, o envio e a
embalagem devem estar de acordo com a legislagéo relevante da directiva do
pais local. O incumprimento pode resultar na ndo cobertura da garantia.
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16.2 Procedimentos de reclamagao da garantia limitada

O Cliente deve seguir o processo de reclamacao da garantia para efectuar uma rec-
lamagéao da Garantia Limitada:

1. Contacte o seu Parceiro de Servigo ePropulsion mais préximo e este dar-lhe-a mais
instrugdes sobre se tais defeitos estdo cobertos pela Garantia Limitada ou pela sua.
2. Envie-lhes o produto defeituoso juntamente com o comprovativo da primeira com-
pra (por exemplo, recibo, factura, etc., com informagdes sobre o produto adquirido e
a data de compra), a confirmacgé&o do registo da garantia em linha, o nimero de série
a saida da fabrica, etc. Note-se que todas as etiquetas devem ser mantidas intactas.
A garantia s6 é vélida se as informacgdes acima referidas forem correctas, genuinas e
completas;

3. Certifique-se de que o produto esta correctamente embalado durante a entrega;
recomenda-se vivamente a utilizagdo da embalagem original.

4. Os parceiros de servigo ePropulsion efectuam o diagnéstico e o exame dos produ-
tos defeituosos para verificar a validade do pedido de garantia.

5. Se o seu pedido de garantia for aceite, o Produto ou os seus componentes/pegas
defeituosos serdo reparados ou substituidos gratuitamente. Note-se que qualquer
custo de entrega incorrido no processo sera suportado pelo utilizador.

6. No caso do seu pedido de garantia ser rejeitado, um custo de reparagao/substitu-
icdo e taxa com custo de entrega de ida e volta sera estimado e enviado para confir-
magcao.
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Gracias por leer este manual de usuario.

Si tiene alguna duda o encuentra algin problema
durante la lectura, no dude en ponerse en contacto con
nosotros. Estaremos encantados de ofrecerle nuestros

servicios.

Obrigado por ler o presente manual do utilizador.
Se tiver alguma duvida ou se encontrar algum problema durante a leitura,
por favor, ndo hesite em contactar-nos. Teremos todo o prazer em

Ihe prestar os nossos servigos.

Sitio web de Guangdong ePropulsion Technology
Limited: www.epropulsion.com

Correo electronico: service@epropulsion.com



